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OGOLNE ZALECENIA | OSTRZEZENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

(Instrukcja przettumaczona z jezyka wioskiego)

— KROK1 —

UWAGA - Wazne instrukcje bezpieczenstwa. Nalezy przestrzegac¢
wszystkich instrukcji, poniewaz nieprawidiowy montaz moze by¢é
przyczyna powaznych szkéd

UWAGA - Wazne instrukcje bezpieczenstwa. W celu zapewnienia
bezpieczenstwa osdb, postepowac zgodnie z niniejsza instrukcja.
Nalezy starannie przechowywac niniejsza instrukcje

Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ informacje na temat
LParametrow technicznych produktu”, a w szczegdlnosci, czy urza-
dzenie jest przystosowane do napedzania posiadanego przez Pan-
stwa urzadzenia. Jezeli produkt nie jest odpowiedni, NIE nalezy wyko-
nywac montazu

Nie uzywac urzadzenia, jesli nie przeprowadzono procedury oddania
do eksploatacji, opisanej w rozdziale ,0dbidr i przekazanie do eksplo-
atacji”

UWAGA - Wedtug najnowszych, obowigzujacych przepiséw euro-
pejskich, wykonanie automatyki musi by¢ zgodne z obowigzuja-
ca Dyrektywa Maszynowa umozliwiajaca zadeklarowanie zgodno-
$ci automatyki. W zwiazku z tym, wszystkie czynnosci polegaja-
ce na podtaczeniu do sieci elektrycznej, wykonywaniu préb od-
biorczych, przekazywaniu do eksploatacji i konserwacji urzadze-
nia musza by¢é wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanego i
kompetentnego technika!

Przed przystgpieniem do montazu produktu nalezy sprawdzi¢, czy
wszystkie elementy i materiaty przeznaczone do uzycia prezentuja ide-
alny stan i sg odpowiednie do uzycia

Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby (w tym dzieci)
0 ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych badz umysto-
wych lub przez osoby nieposiadajace odpowiedniego doswiadczenia i
wiedzy

Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniem

Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami sterujgcymi produktu.
Przechowywac piloty w miejscu niedostepnym dla dzieci

UWAGA - W celu unikniecia jakiegokolwiek zagrozenia na skutek przy-
padkowego uzbrojenia termicznego urzadzenia odtgczajacego, nie nalezy
zasila¢ tego urzadzenia przy uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak zegar
lub podtacza¢ go do obwodu charakteryzujacego sie regularnym podta-
czaniem lub odtgczaniem zasilania

W sieci zasilajacej instalacji nalezy przygotowac urzadzenie odfacza-
jace (nieznajdujace sie na wyposazeniu), ktdrego odlegtosé pomiedzy
stykami podczas otwarcia zapewnia catkowite odtgczenie w warun-
kach okreslonych przez lll kategorig przepieciowa

Podczas montazu, nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z urzadzeniem,
chronigc je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem
z jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszczac¢ urzadzenia w po-
blizu Zrédet ciepta i nie wystawia¢ go na dziatanie otwartego ognia.
Opisane powyzej sytuacje moga doprowadzi¢ do uszkodzenia urza-
dzenia, by¢ przyczyna nieprawidtowego dziatania lub zagrozen. Jezeli
dosztoby do ktérejs z opisanych sytuacii, nalezy natychmiast przerwac
montaz i zwrécié sie o pomoc do Serwisu Technicznego

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne lub
osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania instrukcji montazu. W
takich przypadkach, nie ma zastosowania rekojmia za wady materialne
Poziom cisnienia akustycznego emisji skorygowanego charakterysty-
ka A jest nizszy od 70 dB(A)

Czyszczenie i konserwacja, za ktéra jest odpowiedzialny uzytkownik,
nie powinny by¢ wykonywane przez dzieci pozbawione opieki

Przed wykonaniem dziatarh na instalacji (konserwacja, czyszczenie),
nalezy zawsze odtgczy¢ produkt od sieci zasilajacej

Nalezy wykonywaé okresowe przeglady instalacji, a w szczegdlnosci
przewodow, sprezyn i wspornikdw, celem wykrycia ewentualnego bra-
ku wywazenia lub oznak zuzycia, czy uszkodzen. Nie uzywac w razie
koniecznosci naprawy lub regulacji, poniewaz obecnos¢ usterek lub
nieprawidtowe wywazenie moga prowadzi¢ do powaznych obrazen
Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z miejscowymi
przepisami

Osoby trzecie nie powinny sie znajdowac¢ w poblizu automatyki pod-
czas jej przesuwania przy uzyciu elementéw sterowniczych

Podczas wykonywania manewru, nalezy nadzorowac automatyke i za-
dbac o to, aby inne osoby nie zblizaty sie do urzadzenia, az do czasu
zakoriczenia czynnosci

Nie sterowac automatyka, jezeli w jej poblizu znajduja sie osoby wyko-
nujace czynnosci; przed wykonaniem tych czynnosci nalezy odtaczyé
zasilanie elektryczne

OSTRZEZENIA NA TEMAT MONTAZU

Przed zamontowaniem silnika, nalezy sprawdzi¢ stan wszystkich cze-
$ci mechanicznych, odpowiednie wywazenie i upewnic sig, czy urza-
dzenie moze by¢ prawidtowo manewrowane

Jezeli brama przeznaczona do zautomatyzowania posiada réwniez
drzwi dla pieszych, nalezy przygotowac instalacje z systemem kontro-
Inym, ktory uniemozliwi dziatanie silnika, gdy drzwi dla pieszych beda
otwarte

Upewni¢ sig, ze elementy sterownicze znajduja sig z dala od czesci w
ruchu, umoZliwiajgc w kazdym razie ich bezposrednia widocznos¢.

W razie niestosowania przetacznika, elementy sterownicze nalezy
montowac¢ w miejscu niedostepnym i na minimalnej wysokosci 1,5 m

Jesli ruch otwierania jest sterowany przez system przeciwpozarowy,
nalezy sie upewnic, ze ewentualnie okna znajdujace sie powyzej 200
mm zostang zamkniete przez elementy sterownicze

Zapobiegac i unikac jakiegokolwiek uwiezienia miedzy czesciami staty-
mi i czesciami w ruchu podczas wykonywania manewrow

Umiescic na state tabliczke na temat recznego manewru w poblizu ele-
mentu umozliwiajgcego wykonanie manewru

Po zamontowaniu silnika nalezy sie upewni¢, ze mechanizm, system
ochrony i kazdy manewr reczny funkcjonuja prawidtowo
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Uwaga dotyczaca korzystania z instrukcji

W ninigjszej instrukciji, termin system ,,ALTO” odnosi sie do zespotu urzadzen wchodzacych w sktad automatyki.

[ Niniejsza instrukcja opisuje sposob realizacji kompletnej automatyki, jak ta, zamieszczona w przyktadzie na rys.
4. Niektore urzadzenia i wyposazenie wymienione w niniejszej instrukcji sg opcjonalne i moga nie by¢ obecne w
zestawie. Aby uzyskac pety przeglad urzadzen, nalezy sie zapoznac z katalogiem produktow linii Nice Home lub
odwiedzi¢ strone www.niceforyou.com.

[ W pierwszej czesci instrukgji (do rozdziatu 10), wszystkie zagadnienia zostaty opisane w porzadku, w jakim powin-
ny by¢ wykonane. W zwigzku z tym, w celu utatwienia montazu i programowania, jak rowniez w celu zapewnienia
bezpieczeristwa osdb, zaleca sie przeczytanie instrukcji, w celu zrozumienia czynnosci do wykonania i rozpoczecie
dziatart dopiero po przeczytaniu instrukciji, wykonujac je w porzadku, w jakim zostaty opisane.

ZNAJOMOSC PRODUKTU | PRZYGOTOWANIE DO MONTAZU

— KROK2 —
2.1 - OPIS PRODUKTU | JEGO PRZEZNACZENIE

Zespot urzadzen i urzadzen dodatkowych opisanych w ninigjszej instrukcii
(niektére opcjonalne i nie zawarte w zestawie) tworzy system automatyki
zwany ,ALTO”, przeznaczony do sterowania brama lub drzwiami z 1 lub
2 skrzydtami. Wszelkie inne uzycie oraz wykorzystywanie produktu
w warunkach otoczenia odmiennych, niz przedstawione w niniej-
szym podreczniku, jest niezgodne z przeznaczeniem i zabronione!

Gtdwna czes¢ automatyki sktada sie z jednego lub dwdch sitownikow
elektromechanicznych (w zaleznosci od liczby napedzanych skrzydef), z
ktérych kazdy jest wyposazony w silnik zasilany pradem statym i prze-
ktadnie epicykloidalng. Sitowniki posiadajg ruchome ramie, ktdrego dtu-
gos¢ moze by¢ zmniejszona podczas montazu gdy, w poblizu sitownika
znajduje sie stata przeszkoda (Sciana, stup lub inna), uniemozliwiajaca
catkowity obrét ramienia i, w zwiazku z tym, catkowite otwarcie skrzydta.

ALTO100C posiada centrale sterujaca zasilajaca i zarzadzajaca funkcjo-
nowaniem wszystkich podtaczonych urzadzen. Centrala wykorzystuje
technologie ,ECSBus” umozliwiajgca potaczenie i komunikacje wigkszej
liczby urzadzen przy uzyciu jednego kabla bus z 2 przewodami elektrycz-
nymi. W centrali jest wbudowany odbiornik radiowy do odbioru polecen
wystanych przez uzytkownika przy uzyciu nadajnika ECCO5.... System
moze zapamietywac do 256 nadajnikow (jezeli sg wezytane w , Trybie 1) i
do 6 par fotokomdrek PH200.

Automatyka moze by¢ zasilana ze statej sieci elektrycznej (230 V) lub,
alternatywnie, przez uktad fotowoltaiczny SOLEKIT. Jezeli jest zasilana
ze statej sieci, w centrali mozliwe jest zainstalowanie akumulatora zapa-
sowego (mod. PR200, urzadzenie dodatkowe), umozliwiajagcego wyko-
nanie manewrdw awaryjnych po ewentualnym odtaczeniu energii (awaria
zasilania). Podczas awarii zasilania lub w kazdej innej chwili, mozliwe jest
reczne przesuniecie skrzydet bramy, odblokowujac sitownik przy uzyciu
odpowiedniego klucza.

2.2 - URZADZENIA | URZADZENIA DODATKOWE
POTRZEBNE DO WYKONANIA KOMPLETNEJ
INSTALACJI

Rys. 1 przedstawia wszystkie urzadzenia i urzadzenia dodatkowe
potrzebne do wykonania kompletnej instalacji, jak ta przedstawiona na
rys. 4.

[a] - sitownik elektromechaniczny ALTO100C z centralg

[b] - sitownik elektromechaniczny ALTO100M bez centrali

[c] - ramiona zakrzywione + ramiona z otworem

[d] - przednie uchwyty (do mocowania sitownikéw do bramy)
[e] - tylne uchwyty (do mocowania sitownikdw do sciany)

[f] - klucze do recznego odblokowania sitownikéw

[g] - para fotokomdrek PH200 (na sciang)

[h] - przenosny nadajnik ECCO5...

[i] - lampa ostrzegawcza FL200

[l - drobne elementy metalowe (Sruby, nakretki i kolanko do ramion)
[m]- akumulator zapasowy PR200
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Ostrzezenie! - Niektore z tych urzadzen i urzadzen dodatkowych
sa opcjonalne i moga nie stanowic czesci zestawu (patrz Katalog
produktow linii Nice Home).
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— KROK 3 —
KONTROLE WSTEPNE DO WYKONANIA PRZED MONTAZEM

3.1 - KONTROLA ODPOWIEDNIOSCI BRAMY DO ZAUTO-
MATYZOWANIA

e Sprawdzi¢, czy konstrukcja mechaniczna bramy jest odpowiednia do
napedzania i zgodna z obowigzujgcymi przepisami w kraju uzytkowa-
nia. W tym celu, nalezy sie odnies¢ do danych technicznych na tablicz-
ce bramy. Ostrzezenie - System ,ALTO” nie moze automatyzowac
bramy, ktéra nie jest sprawna i bezpieczna; ponadto, nie moze napra-
wi¢ usterek spowodowanych przez nieprawidtowy montaz bramy Iub jej
nieprawidiowa konserwacie.

e UpewnicC sie, ze skrzydfa bramy poruszaja sie w sposob swobodny i
liniowy, wykonujac nastepujacy test: przesuwac recznie brame w obu
kierunkach (otwieranie/zamykanie) i upewnic sie, ze ruch odbywa sie
ze stalg sitg tarcia w kazdym punkcie przesuwu (nie moga by¢ obecne
punkty wymagajace wiekszego lub mniejszego wysitku).

e Upewnic sie, ze skrzydta bramy sa doskonale wywazone, wykonujac
nastepujacy test: recznie przesunac skrzydta bramy na dowolng pozy-
cje; nastepnie zatrzymac je i upewnic sie, ze sie nie poruszaja.

e Jezeli w strefie w poblizu stupa (w ktdrej bedzie zainstalowany sitownik)
znajduje sie stata przeszkoda, nalezy sprawdzi¢, czy umozliwi ona cat-
kowity obrot ramienia i catkowite otwarcie skrzydfa. W celu wykonania
tej kontroli, patrz punkt 5 paragrafu 3.2.

e \W poblizu stupa, na ktérym zostanie zainstalowany sitownik, nalezy
zapewni¢ wystarczajgca ilos¢ miejsca do wykonania manewru reczne-
go odblokowania sitownika.

e Upewnic sie, ze wybrane wstepnie powierzchnie przeznaczone do
montazu urzadzen sg trwate i moga zagwarantowac stabilne przymo-
cowanie.

e Upewni¢ sie, ze kazde urzadzenie, ktére ma by¢ zainstalowane, znaj-
duje sie w bezpiecznym miejscu i jest chronione przed przypadkowymi
uderzeniami.

WYKRES 1 (0dn. do paragrafu 3.2)
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e Upewni¢ sie, ze na podtozu sg obecne blokady kraricowe (nie zataczo-
ne do zestawu), zardwno w pozycji otwarcia, jak i w pozycji zamkniecia.

3.2 - KONTROLA OGRANICZEN ZWIAZANYCH Z ZASTO-
SOWANIEM PRODUKTU

1 - Odpowiednio$¢ produktu do zautomatyzowania bramy. W celu
wykonania tej kontroli, uzy¢ Wykresu 1 w nastepujacy sposob:
a) - zmierzy¢ szerokos¢ skrzydta bramy i okresli¢ jego wage.
b) - przenies¢ te wartosci na Wykres 1 i sprawdzi¢, w ktdrej strefie
znajduje sie punkt przeciecia:
e jezeli punkt przecigcia znajduje sie w strefie ,,A” = mozliwe
jest zautomatyzowanie bramy przy uzyciu ramienia o dtugosci stan-
dardowej (fabrycznej), jak i ograniczonej (dtugos¢ ramienia zostanie
okreslona w fazie poprzedzajacej montaz - paragraf 3.4);
¢ jezeli punkt przeciecia znajduje sie w strefie ,,B” = mozliwe jest
zautomatyzowanie bramy wytacznie przy uzyciu ramienia o dtugosci
standardowe;j (fabrycznej);
e jezeli punkt przeciecia znajduje sie w strefie ,,C” = uzycie pro-
duktu do automatyzacji Panstwa bramy nie jest mozliwe.

2 - Maksymalna wysokos$¢ skrzydta. System ,ALTO” moze zautoma-
tyzowac skrzydta o wysokosci maksymalnej 200 cm.

3 - Maksymalna szerokos$¢ skrzydta. System ,ALTO” moze zautomaty-
zowag skrzydta o szerokosci maksymalnej 200 cm (patrz Wykres 1).

4 - Maksymalna masa skrzydta. Maksymalna masa skrzydta zalezy
od jego dtugosci, W celu poznania minimalnej wagi dopuszczonej do
uzycia z systemem ,,ALTO”, nalezy dziata¢ w nastepujacy sposob:

a) - zmierzy¢ szerokos$¢ skrzydta bramy i przenies¢ wartos¢ na
Wykres 1. Rozpoczynajac od wartosci, wyznaczy¢ linie pionowa az
do przecigcia sie dwdch przerywanych linii.

b) - Z kazdego punktu przeciecia wyznaczy¢ linie pozioma, az do
wyswietlenia dwoch dozwolonych mas (w zaleznosci od dtugos-
ci ramienia, z ktérym bedzie zainstalowany sitownik: z ramieniem o dtu-
go Sci standardowej masa moze wynosi¢ do 95 kg (przy skrzydle 0,8
m!), z ramieniem skréconym -do 80 kg (przy skrzydle 0,8 m!).

5 - Rozmiary gabarytowe sitownika. W zaleznosci od wymiaréw
zamieszczonych na rys. 2, sprawdzi¢ na skrzydle i na stupie bramy,
czy dostepna przestrzen jest wystarczajgca do montazu sitownika. W
szczegolnosci, nalezy sprawdzic:

e szerokos¢ stupa musi by¢ wigksza od 80 mm (rys. 2). Uwaga! -
mniejszy wymiar uniemozliwitby montaz sitownika.

e odlegtos¢ miedzy krawedzig stupa (w poblizu zawiasu) i statg prze-
szkodg ewentualnie obecng w poblizu stupa musi by¢ wieksza od
120 mm (rys. 2). Uwaga! — mniejszy wymiar uniemozliwitboy montaz
sitownika.

6 - Ustawienie sitownika. Zabrania sig¢ montazu sitownika w pozycji
odwrdconej (patrz rys. 3).

7 - Maksymalny kat otwarcia skrzydta. Jezeli jest zainstalowa-
ne ramie o standardowej dtugosci (fabrycznej), uzyska sie otwarcie
skrzydta do 110°. Jezeli natomiast dtugos¢ ramienia zostanie ogra-
niczona, uzyska sie otwarcie skrzydta do 90°. Dlugos¢ ramienia jest
okreslana w fazie poprzedzajacej montaz - paragraf 3.4

8 - Krancowe blokady mechaniczne. Sitowniki systemu ,ALTO” nie
posiadajg wbudowanych mechanicznych systemdw blokujgcych
skrzydto w pozycji zamkniecia i otwarcia. W zwigzku z tym, w celu
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zainstalowania systemu ,ALTO”, nalezy zainstalowa¢ na podtozu
dodatkowe blokady w pozycji zamkniecia i otwarcia (blokady te nie sg
zatgczone do zestawu i nie stanowia produktéw linii Nice Home).

9 - Trwatos$é produktu. Trwatos¢ to sredni czas uzytkowania produktu.
Trwato$¢ urzadzenia zalezy w duzym stopniu od wskaznika trudnosci
wykonywania manewrdw, czyli sumy wszystkich czynnikdw wptywa-
jacych na zuzycie produktu, czynniki te sg zamieszczone w Tabeli
1. Po przekazaniu do eksploataciji, zaleca sie oszacowanie trwatosci
automatyki, wykonujac nastepujace obliczenia:

01. W Tabeli 1, odczyta¢ wartosci ,Dlugosc¢ skrzydta” i ,Szerokosé
skrzydta” odnoszace sie do Paristwa bramy i odnotowac odpowia-
dajacy im ,Wskaznik trudnosci”, zwracajac uwage na dtugosc ramie-
nia, z ktdrym zostat zamontowany sitownik. Jezeli sg obecne rowniez
inne elementy utrudniajace wykonanie manewru, odszukac¢ w Tabeli 1
odpowiednie wartosci i zsumowac je z uprzednio odczytang wartoscia.
Przyktad: * ,dfugosc skrzydfa” = 1,8 m; ,masa skrzydfa” = 55 kg,
,dtugosc¢ ramienia” = standardowa; wiec wskaznik trudnosci =
55%.

Obecnos¢ elementdw utrudniajgcych wykonanie manewru: ® ,tem-
peratura otoczenia...” = Nie; ,Slepe skrzydto” = Tak; ,dfugosc ramie-
nia” = standardowa; wiec wskaznik trudnosci = 15%, ,montaz
w strefie wietrznej” = Tak; ,,dtugosc¢ ramienia” = standardowa; wiec
wskaznik trudnosci = 15%. « WSKAZNIK CALKOWITY: 55% +
15% + 15% = 85%.

02. Na Wykresie 2, wpisa¢ odczytang catkowita wartos¢ wskaznika
trudnosci (w przyktadzie = 85%) i wyznaczy¢ z tego punktu piono-
wa linie, az do przeciecia z krzywa na wykresie. Nastepnie, z punk-
tu przeciecia, wyznaczy¢ linie pozioma az do pionowej 0si wykresu.
Odczytana wartos¢ (liczba cykli manewréw) oznacza szacowang
trwatos¢ Panstwa produktu.

Przyktad: taczny wskaznik trudnosci = 85%. Odpowiada on na
Wykresie 1 okoto 51000 cykli manewrdw (= trwatos¢ produktu).
Trwatos¢ wskazang na wykresie mozna uzyskac tylko wtedy, jezeli
jest skrupulatnie realizowany plan konserwacji, patrz paragraf 10.1.
Trwato$¢ produktu oszacowywana jest w fabryce na podstawie obli-
czen projektowych i wynikéw testow wykonanych na prototypach. W
zwigzku z tym, ze jest to wartos¢ szacunkowa, nie jest jednoznaczna
gwarancja rzeczywistej trwatosci produktu.

3.3 - KONTROLE WSTEPNE DO WYKONANIA PRZED
MONTAZEM

3.3.1 - Zapewni¢ narzedzia i materialy robocze
Przed rozpoczeciem dziatan, przygotowac wszystkie narzedzia i materiaty

WYKRES 2 (0dn. do paragrafu 3.2 - 9)
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niezbedne do wykonania prac. Upewnic sie, ze sg one w dobrym stanie i
sg zgodne z wymogami lokalnych przepisow bezpieczeristwa.

3.3.2 - Sprawdzi¢ potozenie urzadzen w systemie

W celu ustalenia pozycji montazowej kazdego urzadzenia przewidziane-
go w instalacji, nalezy sie zapoznac z rys. 4. Przedstawia ona instalacje
wykonana z czesciami znajdujgcymi sie w zestawie oraz urzadzeniami
dodatkowymi. Na rysunku, poszczegodlne urzgdzenia sg rozmieszczone
zgodnie z idealnym schematem. Wykorzystane urzadzenia to:

a - Sitownik elektromechaniczny z centralg ALTO100C

b - Sitownik elektromechaniczny bez centrali ALTO100M

¢ - Para fotokomdrek PH200 (na sciang)

d - Lampa ostrzegawcza FL200

e - Blokady kraricowe w pozycji Otwarcia (nie stanowig czesci produktow
linii Nice Home; moga miec postac ,przeszkdd naturalnych”, jak, na
przyktad sciana, zywoptot, itp.)

f - Blokada kraricowa w pozycji Zamkniecia (nie stanowi czesci produk-
tow linii Nice Home)

W szczegolnosci, podczas wyboru potozenia kazdego urzadzenia, nalezy

bra¢ pod uwage nastepujace ostrzezenia:

e Sitowniki — sitownik z centralag musi by¢ umieszczony na skrzydle znaj-
dujacym sie w poblizy strefy, z ktérej naptywa zasilanie elektryczne.

e Fotokomérki PH200 - dwie fotokomarki (nadajnik i odbiornik) musza
by¢ umieszczone: a) na wysokosci 40-60 cm od podtoza; b) po bokach
chronionych stref; ¢) na zewnatrz bramy, tzn. w kierunku drogi publicz-
nej; d) na rowni z brama (maks. 15 cm od bramy); e) fotokomodrka TX
(nadajaca) musi by¢ skierowana na fotokomdrke RX (odbierajaca) z
maksymalnym odchyleniem wynoszacym 5°.

e Lampa ostrzegawcza FL200 — musi by¢ umieszczona w poblizu bra-
my; ponadto, musi by¢ widoczna z kazdego punktu dostepu do bramy.
Uwaga - urzadzenie moze by¢ przymocowane do powierzchni pozio-
mej lub pionowej.

¢ Inne state urzadzenia sterujace — musza by¢ umieszczone na widoku
automatyki, z dala od jej ruchomych czesci, na minimalnej wysokosci 1,5
m od podtoza; ponadto, nie moga by¢ dostepne dla osdb postronnych.

3.3.3 - Okreslic trase kabli potaczeniowych

W celu okreslenia trasy kazdego kabla potaczeniowego i wyznaczenia
tras na roztozenie rur zabezpieczajacych kabli, nalezy bra¢ pod uwage
nastepujace ograniczenia:

a) punkty przewidziane na montaz urzadzen (patrz paragraf 3.3.2);

b) przewidziane potaczenie miedzy wszystkimi urzadzeniami i
zaciskami (patrz rys. 26);

c) technologia ,,ECSBus”. Technologia ta umozliwia potaczenie i komu-
nikacje wiekszej liczby urzadzen (wtacznie z centralg, przy uzyciu
zacisku BUS) przy uzyciu jednego kabla ztozonego z 2 wewnetrznych
przewodow elektrycznych (po ktérych przeptywa zaréwno zasilanie
elektryczne, jak i dane). Do tego kabla moga by¢ podtaczone wytacz-
nie urzadzenia linii Nice Home kompatybilne z protokotem ECSBus:
na przyktad, fotokomarki, urzadzenia zabezpieczajace, przyciski ste-
rujgce, diody sygnalizacyjne, itp. (w celu uzyskania informacji na temat
kompatybilnych urzadzen, nalezy sie zapoznac¢ z katalogiem linii Nice
Home lub odwiedzi¢ strone www.niceforyou.com). Technologia ,ECS-
Bus” daje mozliwos¢ uzycia réznych schematéw do wzajemnego potg-
czenia urzadzen. Niektore przyktady zostaty przedstawione na rys. 5.

Po rozwazeniu punktéw a, b, ¢, spojrze¢ na rys. 6 i wykresli¢ na kartce

papieru podobny schemat, dostosowujac go do specyficznych wymo-

gow Paristwa zaktadu. Schemat ten bedzie przydatny zaréwno do zarza-
dzania wykopem rowdw na rury zabezpieczajace kabli, jak i do sporza-
dzenia petej listy potrzebnych kabli.

3.3.4 - Okresli¢ rodzaj i wielkosS¢ wszystkich kabli
pofaczeniowych
W celu dokonania wyboru kabli i ich dociecia na odpowiednig dtu-

TABELA 1 - Wskazniki trudnosci (odn. do paragrafu 3.2 - 9)
s Wskaznik trudnosci
U Tt T DL EER e ramie dlugosé STANDARDOWA |  ramie diugosé OGRANICZONA
> 70 kg 55% 65%
<1,5m
<70 kg 30% 50%
0 ki 559 659
1,5-20m >S50 kg % %
<50 kg 40% 50%
2 - Temperatura otoczenia wyzsza niz 40°C / nizsza niz 0°C / 15% 15%
wilgotnosé wyzsza niz 80% ° °
3 - Slepe skrzydto 15% 10%
4 - Montaz w strefie wietrznej 15% 10%

Polski — 4




Potaczenie
,mieszane”

Potaczenie w

H Potaczenie w for-
formie ,gwiazdy”

mie ,kaskady”

TABELA 2 - Parametry kabli elektrycznych (odn. do rys. 6 i do paragrafu 3.3.4)

Potaczenie Typ kabla (przekrdj minimalny ) Maks. dopuszczona dtugosé
A - Linia zasilajgca Kabel 3 x 1,5 mm? (uwaga 1) 30 m (uwaga 2)

B - Wyjscie lampy FLASH Kabel 2 x 0,5 mm? 20m

C - Antena radiowa Kabel ekranowany typu RG58 20 m (zaleca sig krétszy od 5 m)
D - Wejscie/Wyjscie BUS (uwaga 4) Kabel 2 x 0,5 mm? 20 m (uwaga 3)

E - Wejscie STOP Kabel 2 x 0,5 mm? 20 m (uwaga 3)

F - Wejscie SbS Kabel 2 x 0,5 mm? 20 m (uwaga 3)

G - Wyjscie silnika bez centrali Kabel 3 x 1 mm? 10m

Uwaga 1 - Srednica zewnetrzna kabla: maks. 11 mm.

Uwaga 2 - MoZliwe jest uzycie kabla zasilajagcego dfuzszego od 30 m, pod warunkiem, Zze bedzie on posiadat wigkszy przekrdj (np. 3 x 2,5 mm?)
i, ze w poblizu automatyki zostanie przewidziane uziemienie.

Uwaga 3 - Do tych potgczen (D, E, F) moZliwe jest rowniez uzycie pojedynczego kabla z wieksza liczbe wewnetrznych przewoddw. UmoZliwia o
zgrupowanie wigkszej liczby potgczeni: na przyktad, wejscia STOP i SbS moga byc¢ podfaczone do urzgdzenie-dodatkowy kablem 4 x 0,5 mm?.
Uwaga 4 - W celu uzyskania informacji na temat technologii ,ECSBuSs”, nalezy przeczyta¢ paragraf 3.3.3.

OSTRZEZENIE! - Kazdy kabel musi byé odpowiedni do rodzaju otoczenia, w ktérym bedzie zainstalowany: na przyktad, w otocze-
niu wewnetrznym zalecane sa kable typu HO3VV-F, a w otoczeniu zewnetrznym, kable typu HO7RN-F.
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gos¢, patrz Tabela 2; nastepnie, przy pomocy schematu wykreslonego
poprzednio (patrz paragraf 3.3.3), dokona¢ pomiaréw w celu okreslenia
dtugosci kazdego kabla. Uwaga! - Dtugosc¢ kazdego kabla nie moze
przekracza¢ maksymalnej dtugosci okreslonej w Tabeli 2.

Kabel zasilajacy — Kabel zasilajgcy obecny w sitowniku ALTO100C stuzy
do wykonania tymczasowych podtaczen do sieci elektrycznej (na przy-
ktad, w celu wykonania programowania i prob funkcjonowania). W celu
wykonania odbioru technicznegoi oddania automatyki do eksploataciji,
nalezy ja podtaczy¢ w sposdb staty do zasilania przy uzyciu odpowied-
niego kabla opisanego w Tabeli 2. W zwigzku z tym, nalezy przewidzie¢
odpowiedni kabel.

3.3.5 - Wykonac dziatania przygotowawcze otoczenia

Przygotowac otoczenie do montazu urzadzen, wykonujac dziatania

wstepne, jak np.:

- wykopy rowéw na rury ochronne kabli elektrycznych (alternatywnie,
mozna uzy¢ zewnetrznych kanalikéw kablowych);

- utozenie rur zabezpieczajacych i ich zamocowanie do betonu;

- przetozenie kabli w rurach zabezpieczajacych. Uwaga! - Na tym eta-
pie nie wykonywa¢ zadnego rodzaju potaczenia elektrycznego.

- itp.

Ostrzezenia:

e Zadaniem rur i kanalikow jest ochrona kabli elektrycznych przez prze-
rwaniem i uderzeniem na skutek przypadkowych uderzen.

e Utozy¢ konce rur w poblizu punktow, w ktorych przewiduje sie mocowa-
nie urzadzen.

e Podczas uktadania rur na kable elektryczne, nalezy wzigé pod uwage,
ze, z powodu mozliwego gromadzenia sig wody w studzience rozga-
teZnej, rury moga powodowac powstawanie w centrali skroplin, ktdre
moga uszkodzi¢ obwody elektroniczne.

3.4 - BARDZO WAZNE! _
OKRESLIC PROCEDURE MONTAZOWA DO
ZASTOSOWANIA (z ramieniem o diugosci standar-
dowej lub ograniczonej)

WAZNE INFORMACJE WSTEPNE - Ramie sitownika moze byé
skrécone w stosunku do diugosci standardowej. Mniejsza diugosé
jest konieczna, gdy w poblizu stupa (w miejscu montazu sitownika)
znajduje sie stata przeszkoda (Sciana, stup, itp.), uniemozliwiajaca
kompletny ruch ramienia. W zwiazku z tym, przed rozpoczeciem
montazu nalezy wykonaé nastepujaca procedure w celu okresle-
nia odpowiedniej procedury do uzycia sposréd 4.1 i 4.2 (przewidu-
je ona skrécenie ramienia).

Ostrzezenie - Nieprawidtowy montaz moze doprowadzi¢ do
powaznego uszkodzenia ciata oséb montujacych i uzytkujacych
instalacje.

e Przed rozpoczeciem pracy nalezy,
usunac pokrywy ochronnej na gorne;j
czesai silnika (rysunek po prawe).

01. Potaczy¢ czesci wchodzace w
skiad ramienia sitownika.

a) - Odnies¢ sie do rys. 7, ale nie
wktadac pierscienia zabezpiecza-
jacego (rys. 8); nalezy go wiozyc
w pozniejszym okresie. Uwaga!l
- ustawic¢ kolanko ramienia w spo-
sob taki, by byto ono zakrzywione
w kierunku skrzydta bramy (rys. 9)
po instalacji sitownika.

02. Ustali¢ wysokosé od podtoza, na ktérej nalezy zamocowac
sitownik na stupie.

a) - Oprzec sitownik na stupie i ustawi¢ go w sposob taki, by uchwyt
(mocujacy ramie skrzydfa) znalazta sic w goérnej czesci skrzydta, w
mocnej strefie, na przyktad na ramie nosnej (rys. 10). W przypad-
ku wykorzystania mocnych stref skrzydta do mocowania uchwytu
ramienia, nalezy sie upewnic, ze odlegtos¢ od podtoza dolnej czesci
sitownika wynosi przynajmniej 40 cm.

Ostrzezenie — Zabrania sie¢ montazu sitownika w pozycji odwréconej
(patrz rys. 3).

b) - Utrzymujac sitownik w tej pozycji, nalezy sprawdzic, czy jest on wypo-
ziomowany i, przy uzyciu otéwka, wyznaczy¢ na stupie linie przecho-
dzaca wzdtuz gornej krawedzi uchwytu do mocowania sitownika do
stupa. Nastepnie, wyjac sitownik.

03. Ustawi¢ maksymalny zadany kat otwarcia skrzydta.
a) - Przenies¢ skrzydto bramy w pozycje maksymalnego zadanego
otwarcia (nie wiecej niz 110°) i zablokowad skrzydto przy uzyciu blo-

zalecane 40 cm




b)

04.

a)

b)

c)

d)

e)

f)_

kady na podtozu, przymocowanej w sposéb tymczasowy. Uwaga!
- W celu prawidtowego funkcjonowania automatyki, nalezy
zapewni¢ blokady mechaniczne na podtodze lub na scianie, w
punktach maksymalnego Otwarcia i Zamkniecia skrzydta. Blo-
kady te nie sg zawarte w zestawie i nie stanowig czesci produktéw
linii Nice Home.

Zmierzenia kata otwarcia drzwiczek.

Obliczyé odlegtosé ,A” (rys. 11), tj. odlegtos¢ pozioma migdzy
zawiasem skrzydta i punktem na stupie, w ktérym bedzie umieszczo-
na pionowa 0s$ sitownika.

Na Wykresie 3 zlokalizowac linie oznaczong takg samg wartoscia
kata maksymalnego otwarcia skrzydta, jak zmierzona wartosc.

Na stupie, zmierzy¢ odlegtosé B (rys. 11), tj. odlegtos¢ miedzy srod-
kiem obrotu skrzydta (Srodek zawiasu) i powierzchnia stupa, do ktérej
bedzie przymocowany sitownik.

Na Wykresie 3 zapisac na osi poziomej wartos¢ odnalezionej odle-
gtosci B i wyznaczy¢ z tego punktu pionowa linie az do przeciecia z
linia z Panstwa katem maksymalnego otwarcia skrzydta (patrz przy-
ktad na wykresie).

Na Wykresie 3 wyznaczy¢ linie pozioma przechodzaca przez kazdy
z punktow przeciecia stworzony miedzy wyznaczong wczesnigj pio-
nowa linig i linig Paristwa kata maksymalnego otwarcia skrzydta.
Nastepnie, na pionowej osi odczyta¢ wszystkie wartosci ,A” zawarte
miedzy wyznaczonymi poziomymi liniami (patrz przyktad na wykresie)
i wybra¢ wsrdd nich jak najmniejsza wartos¢. Wartosc¢ ta jest szu-
kang odlegtoscig A.

Na stupie, przenies¢ wybrana odlegtos¢ ,A” i wyznaczy¢ na jej
wysokosci pionowa linie (rys. 11). Linia musi sie przecina¢ z obecng
juz pozioma linig; linie te postuzg jako odniesienie do mocowania
sitownika.

Na koniec, odblokowa¢ sitownik odnoszac sie do rozdziatu ,Bloko-
wanie i Odblokowanie reczne sitownika” w ,Instrukcji uzytkowania”.

05. Okresli¢ procedure zakoriczenia montazu sitownika.

UWAGA, BARDZO WAZNE!

W tej chwili, jezeli w poblizu stupa znajduje sie scia-
na, stup lub inny staty element, w celu zrozumienia, czy
element ten bedzie utrudniat lub nie kompletny obrét
ramienia, nalezy zmierzy¢ odlegtosé E (rys. 12), tzn.
odlegtos¢ miedzy pionowa linia wyznaczona na stupie
i punktem znajdujacym sie jak najblizej przeszkody.
Tak, wiec,

- jezeli odlegtos¢ E jest wartoscia zawarta miedzy 80
mm (minimum) i 299 mm (maksimum), nalezy postepo-
wac zgodnie z procedura 4.1B. (przewidujaca skréce-
nie ramienia);

- jezeli odlegtosc¢ E jest wartoscig rowna lub wieksza
od 300 mm, nalezy postepowaé wedtug procedury
4.1A (przewidujacej standardowa dtugosé ramienia

A
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Z | PODLACZANIE CZESCI

Uwaga! ¢ Wszystkie czynnosci montazowe i pota-
czeniowe musza by¢ wykonane z automatyka
odfaczona od zasilania elektrycznego; jezeli jest
obecny akumulator zapasowy PR200, nalezy go
odiaczyc. ¢ Nieprawidtowy montaz moze dopro-
wadzié¢ do powaznych obrazen oséb.

— KROK 4 —
MONTAZ SItOWNIKOW
ALTO100C / ALTO100M

4.1A - MONTAZ Z RAMIENIEM O STANDARDOWEJ
DLUGOSCI

UWAGA! - Ponizsza procedura jest alternatywa dla
procedury 4.1B. W celu zrozumienia, ktéra procedu-
re uzywac, nalezy sie zapoznac¢ ze wskazéwkami w
paragrafie 3.4.

WAZNE!
Niniejsza procedura przedstawia montaz sitownika ALTO100C.
Te same instrukcje obowigzuja w przypadku instalacji sitownika
ALTO100M, jezeli brama posiada dwa skrzyadfa.

s. 13).

a) - Oprzec¢ sitownik na stupie (*), wyréwnujac srodkowa czes¢ pionowej
0si z pionowa linig wyznaczong uprzednio na stupie (paragraf 3.4).
Nastepnie, wyréwnac¢ gorng krawedz tylnego uchwytu sitownika z
pozioma linig, wyznaczong uprzednio na stupie (paragraf 3.4).

W tej fazie, upewnic sie, ze sitownik jest doskonale wypoziomowany:
niewypoziomowanie sitownika moze by¢ przyczyna nieprawidtowego
dziatania automatyki.

(*) Uwaga! - Jezeli powierzchnia stupa posiada szerokos¢ od 80
do 135 mm, przed kontynuacja montazu nalezy obréci¢ o 90° tylny
uchwyt mocujgcy sitownika. Postepowac zgodnie ze wskazdwkami
narys. 21.

Wyznaczy¢ punkty mocowania, nawierci¢ powierzchnie stupa i wiozy¢
kotki; nastepnie zamocowac sitownik przy uzyciu odpowiednich srub i
nakretek. Uwaga - Sruby nie sg zatgczone do zestawu, poniewaz ich
rodzaj zalezy od materiatu i grubosci stupa, w ktorym bedg umieszczone.
W celu uzyskania wigkszej stabilnosci sitownika, nalezy wyregulowaé
tylne nézki az do ich oparcia na stupie. Regulacja ta zostanie wyko-
nana pozniej, podczas pierwszego wyciggania centrali z gniazda
(paragraf 5.4).

02. Przymocowac ramie do skrzydta (rys. 13).

a) - Przeniesc skrzydto bramy na pozycje maksymalnego zamkniecia, do
blokady kraricowej.

b) - Roztozy¢ ramie i zblizy¢ je do skrzydta, opierajac na skrzydle uchwyt
mocujacy. Nastepnie, docisnaé przy uzyciu sity zakrzywione
ramie do skrzydta (rys. 13-6a), az do catkowitego roztozenia
obu ramion; przytozy¢ site w miejscu przegubu (kolanko).
Uwaga! - catkowite roztozenie bedzie miato miejsce w chwili
zablokowania kolanka w blokadzie kranncowej.

d) - UpewnicC sig, ze ramie sitownika jest wypoziomowane (rys. 13-6b) i

zaznaczy¢ otdwkiem srodek otworéw obecnych na uchwycie (rys.

13-7), w celu umozliwienia dokfadnej regulacji zamykania skrzydta.

Przytrzymujac uchwyt na styk ze skrzydtem (na przyktad, przy uzyciu

zacisku), wykona¢ kompletne otwarcie i zamkniecie skrzydta, az do

odpowiednich blokad mechanicznych. Uwaga! - Jezeli, podczas
proby, stata przeszkoda w poblizu sitownika uniemozliwia cat-
kowity obrét ramienia, nalezy przerwac¢ czynnosci montazowe

i wykonac procedure 4.2.

f) - Nawierci¢ skrzydto w wyznaczonych punktach; odczepi¢ uchwyt od
ramienia i przymocowac go do skrzydta bramy przy uzyciu odpowied-
nich srub. Uwaga - Sruby nie sg zataczone do zestawu, poniewaz ich
rodzaj zalezy od materiatu i grubosci skrzydta, w ktdrym bedg umiesz-
czone.

g) - Przymocowac ramie do uchwytu, wktadajgc sworzen i pierscien
zabezpieczajgcy. Wazne - Upewnic sig, ze uchwyt i ramie sg idealnie
wypoziomowane. W razie koniecznosci, poluzowacé sruby uchwytu i
wypoziomowac.

h) - Przymocowaé do podtoza blokady kraricowe w sposdb stabilny i

01. Przymocowac sitownik do stupa

b)

c)

e)

ostateczny w tej samej pozyciji ustalonej na poczatku paragrafu 3.4.
03. Sprawdzi¢ doktadne domkniecie skrzydta.

a) - Zamknac catkowicie skrzydto i upewnic sig, ze opiera sie ono na blo-
kadzie kraricowej; ponadto, potrzasnac je rekami upewniajac sie, ze
ramie sitownika utrzymuje je w odpowiednim potozeniu. Jezeli tak nie
jest, nalezy postgpi¢ w sposéb opisany ponizej. W przeciwnym razie,
przejs¢ do kolejnej fazy 04.

1. wyjac ramie z otworem z uchwytu mocujacego na skrzydle;

2. poluzowac Sruby uchwytu i przesung¢ uchwyt o kilka milimetrow w
kierunku sitownika;

3. nastepnie, umiesci¢ ramie z otworem w uchwycie, zamkna¢ skrzy-
dfo i upewnic¢ sie, ze jest ono wyréwnane i styka sie z blokada kran-
cowag oraz jest wyréwnane z drugim skrzydtem (jezeli wystepuje).
Uwaga! - W razie koniecznosci, powtérzy¢ punkt 2 az do uzyskania
perfekcyjnego zamkniecia.

04. Przymocowa¢ na state uchwyt na skrzydle.

a) - Wyjac ramie z otworami z uchwytu mocujacego (jezeli czynnosc ta
nie zostata wykonana w fazie 03).

b) - Nawierci¢ otwory w skrzydle na wysokosci otworu na srodku uchwy-
tu i wiozy¢ Srube. Nastepnie, zamocowac uchwyt na state, dokreca-
jac trzy sruby.

c) - Na zakonczenie, ponownie przymocowac ramie z otworami do
uchwytu, wkiadajac sworzen i pierscien zabezpieczajacy.

05. Zablokowac recznie sitownik

a) - Przenies¢ skrzydto przy uzyciu ragk na potowe biegu i zablokowac
sitownik przy uzyciu odpowiedniego klucza (patrz rozdziat ,,Blokowa-
nie i Odblokowanie reczne sitownika” w ,Instrukcji obstugi”). Nastep-
nie, poruszy¢ skrzydtem przy uzyciu rak, przesuwajac je o kilka cen-
tymetréow w kierunku otwarcia.

06. W przypadku bramy dwuskrzydiowe;.

a) - W przypadku bramy dwuskrzydtowej, zamontowac drugi sitownik,
powtarzajac wszystkie czynnosci opisane w paragrafie 3.4 i w niniej-
szym paragrafie.

4.1B - MO[\ITA2 Z RAMIENIEM O OGRANICZONEJ DEU-
GOSCI

UWAGA! - Ponizsza procedura jest alternatywa dla
procedury 4.1A. W celu zrozumienia, ktéra procedu-
re uzywac, nalezy sie zapoznac¢ ze wskazéwkami w
paragrafie 3.4.

WAZNE!
Niniejsza procedura przedstawia montaz sitownika ALTO100C.
Te same instrukcje obowigzuja w przypadku instalacji sitownika
ALTO100M, jezeli brama posiada dwa skrzyadfa.

01. Ustawi¢ nowe maksymalne otwarcie skrzydta (maksymalnie 90°).

a) - Nie biorac pod uwage maksymalnego otwarcia skrzydta ustalone-
go poprzednio (paragraf 3.4), przenies¢ skrzydto na nowa pozycije
maksymalnego otwarcia upewniajac sie, ze kat nie przekroczy 90°.
Nastepnie, zablokowac skrzydto w tej pozyciji przy uzyciu blokady na
podiozu, zamocowanej w sposéb tymczasowy.

02. Obliczy¢ wymiar w celu skrécenia ramienia z otworami.

a) - Na powierzchni stupa, na ktérej bedzie przymocowany sitownik, ska-
sowac wyznaczong wczesniej pionowa linie (paragraf 3.4).

b) - Na stupie, zmierzy¢ odlegtosé B (rys. 11), tj. odlegtos¢ miedzy srod-
kiem obrotu skrzydta (Srodek zawiasu) i powierzchnig stupa, do ktorej
bedzie przymocowany sitownik.

c) - Na Wykresie 4 wpisac¢ na osi poziomej warto$¢ odlegtosci B i
wyznaczy¢ z tego punktu pionowa linie.

d) - Oprzec¢ sitownik o stup, umieszczajac tylny uchwyt (stuzacy do moco-
wania) jak najblizej zawiasu skrzydta, tj. na réwni z stupem.

e) - Utrzymuijac sitownik w tej pozyciji, sprawdzic, czy jest on wypoziomo-

wany i, przy uzyciu otéwka, wyznaczy¢ na stupie pionowa linie odpo-
wiadajaca potowie pionowej osi uchwytu mocujacego. Linia musi sie
przecinac z obecna juz pozioma linig; linie te postuza jako odniesienie
do mocowania sitownika. Nastepnie, wyjac sitownik.

f) - Na stupie, zmierzy¢ odlegtosé A (rys. 11), tj. odlegtos$¢ miedzy srod-
kiem obrotu skrzydta (Srodek zawiasu) i wyznaczong pionowa linig.

d) - Na Wykresie 4 zapisa¢ na osi poziomej wartos¢ odnalezionej odle-
gtosci A i wyznaczy¢ z tego punktu pozioma linie az do przeciecia

Polski — 8




9 — Polski



Z wyznaczong wczesniej pionowa linia. Przeciecie obu linii okresla
odlegtosé C, tj. odlegtosé, jaka musi wystepowaé miedzy

waz ich rodzaj zalezy od materiatu i grubosci stupa, w ktdrym beda
umieszczone.

dwoma sworzniami ramienia z otworami (rys. 14). c) - W celu uzyskania wigkszej stabilnosci sitownika, nalezy wyregulowac
03. Przvmocowaé sitownik do stupa (rvs. 15). tylne ndzki az do ich oparcia na stupie. Regulacja ta zostanie wyko-
.. ) ) , . L ) nana pézniej, podczas pierwszego wyciggania centrali z gniazda
a) - Oprze¢ sitownik na stupie (*), wyrownujac srodkowa czes¢ pionowe;j (paragraf 5.4).
osi z pionowa linig wyznaczona na stupie. Nastepnie, wyréwnac gor- o ; ; L .
na krawedz tylnego uchwytu sitownika z pozioma linia, wyznaczong | 04- Zmniejszy¢ diugosc ramienia z otworami (rys. 16).
uprzednio na stupie (paragraf 3.4). a) - Odkreci¢ nakretke ramienia z otworami, wyja¢ blokade i przesunaé
W tej fazie, upewnic sie, ze sitownik jest doskonale wypoziomowany: dwa sworznie na odlegtos¢ rowng odlegtosciC. Na koniec, ponownie
niewypoziomowanie sitownika moze by¢ przyczyna nieprawidtowego przykreci¢ nakretke, ale w sposdb tymczasowy.
dziatania automatyki. ) , » 05. Sprawdzié, czy ograniczona dtugo$é ramienia z otworami jest
(% 5Uwaga! - \éefel|tpOW|grzchnl? §+upa| plos%de} g;er%lgtzstcl od 82 do starczajaca (rys. 17 i 18).
mm, przed kontynuacjg montazu nalezy obrocic o ny ucl . . -
mocujacyr;i{ovvnika. Xlgostejgovvaé zgodnie?é wskazc’)wkamixr/wayrys. ;v1yt a) - Przeniesc sKrzyd’rg bramy na pozycje maksymalnego zamkniecia, do
b) - Wyznaczyé punkty mocowania, nawiercié powierzchnie stupa i wio- blokady krancowej. o
2y¢ kotki; nastepnie zamocowac sitownik przy uzyciu odpowiednich b) - 2%223J,Zégyra{\?fst';§rl]'izg ¢ éigiosrs:;éyg:az'yozfﬁ?s 2?;:&335&?;%
Srub i nakretek. Uwaga - Sruby nie sg zatgczone do zestawu, ponie ramie do skrzydfa (rys. 17-1a), az do catkowitego roztozenia
obu ramion; przytozy¢ site w miejscu przegubu (kolanko).
Uwaga! - catkowite roztozenie bedzie miato miejsce w chwili
m zablokowania kolanka w blokadzie kranncowej.
c) - Upewnic sie, ze ramie sitownika jest wypoziomowane (rys. 17-1b) i
zaznaczy¢ otdwkiem srodek otworéw obecnych na uchwycie (rys.
17-2), w celu umoZzliwienia dokfadnej regulacji zamykania skrzydta.
d) - Nastepnie, przymocowac w sposob tymczasowy uchwyt do skrzydta
przy uzyciu zacisku lub tasmy klejacej i przenies¢ skrzydto w pozycje
maksymalnego otwarcia, do blokady kraricowej na podtozu.
e) - Ze skrzydtem tej pozycji, wykonac kontrole przedstawiong na rys.
\ 18-1: napig¢ linke doktadnie ponad dwoma sworzniami ramienia
z otworami i przedtuzy¢ ja az do zawiasu skrzydta. Jezeli w stre-
fie zawiasu, linka znajdzie sie miedzy zawiasem i stupem (pozycja
e ,BB” na rys. 18-2), nalezy przedtuzy¢ o kilka milimetréw ramie z
otworami (odlegtos¢ ,,C”) i powtdrzy¢ kontrole. Nastepnie, jezeli jest
to konieczne, powtdrzy¢ dziatanie kilka razy, az do ustawienia linki
miedzy strefa przejscia bramy i zawiasem skrzydta (pozycja ,AA” na
m < rys. 18-2) i az do wyeliminowania uderzenia ramienia o przeszkode
< znajdujaca sie w poblizu stupa.
) % i 06. Dociaé ramie z otworami (rys. 19).
I " Po sprawdzeniu prawidtowego funkcjonowania catego ramienia, odciaé
Al \ niepotrzebna czes¢ ramienia z otworami w nastepujacy sposob.
. 7 @ 2] a) - Wyznaczyc linie na ramieniu z otworami, doktadnie w pozycji wska-
/ S zanej w fazie 1 na rys. 19. Nastepnie, wymontowac ramie z uchwytu
A\ i odcig¢ niepotrzebng czes¢ ramienia.
1 g \’»% ——— N\ 4 ;> b) - W tej chwili, po usunieciu ewentualnych nieréwnosci, ponownie pota-
] / ) czy¢ czesci ramienia odnoszac sie do rys. 7.
(N 0 07. Przymocowac ramie do skrzydia (rys. 20).
_ N\ a) - Nawierci¢ skrzydto w wyznaczonych punktach; odczepi¢ uchwyt od
! ramienia i przymocowac go do skrzydta bramy przy uzyciu odpo-
‘ ‘ wiednich srub. Uwaga - Sruby nie sg zalaczone do zestawu, ponie-
WYKRES 4 (odn. do paragrafu 4.1B) PRZYKLAD: jezeli na stupie bramy
zostanie zmierzona odlegtosé B o war-
300 tosci 145 mm i zmierzy si¢ odlegtosc A
_ o wartosci 135 mm, wartos¢ odlegtosci
A i / C wyniesie 210 mm.
-
] \
200— /L ~_
150 /K % :
7/\\\ """""" \\ N -- >./S' (
E o
x NN _oJ— o ©
1 S 2t g I N
100 =" o «
>/.>°/ o ® «
L_s./ o © -
o < A\ T
B No) o (9] - '
—§ 00 o - :%
\‘\‘I‘\‘\I\‘\"\‘\\‘\“\‘\\‘\“\‘\\‘\“\‘\
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b)

c)

08.

a)

09.

a)

b)

c)

10.

a)

11.

a)

waz ich rodzaj zalezy od materiatu i grubosci skrzydfa, w ktorym beda
umieszczone.

Przymocowac ramie do uchwytu, wkfadajac sworzen i pierscien
zabezpieczajgcy. Wazne - Upewnic sig, ze uchwyt i ramie sg idealnie
wypoziomowane. W razie koniecznosci, poluzowaé sruby uchwytu i
wypoziomowac.

Przymocowa¢ do podtoza blokady krancowe w sposéb stabilny i
ostateczny w tej samej pozycii ustalonej na poczatku paragrafu 3.4.

Sprawdzi¢ doktadne domkniecie skrzydta.

Zamkna¢ catkowicie skrzydto i upewnic sie, ze opiera sie ono na blo-
kadzie kraricowej; ponadto, potrzasnac je rekami upewniajac sie, ze
ramie sitownika utrzymuije je w odpowiednim pofozeniu. Jezeli tak nie
jest, nalezy postapic w sposob opisany ponizej. W przeciwnym razie,
przejs¢ do kolejnej fazy 09.

1. wyjac ramie z otworem z uchwytu mocujacego na skrzydle;

2. poluzowad s$ruby uchwytu i przesuna¢ uchwyt o kilka milimetréw w
kierunku sitownika;

3. nastepnie, umiesci¢ ramie z otworem w uchwycie, zamknac skrzy-
dto i upewnicC sig, ze jest ono wyréwnane i styka sie z blokadg kran-
cowag oraz jest wyréwnane z drugim skrzydtem (jezeli wystepuje).
Uwaga! - W razie koniecznosci, powtorzy¢ punkt 2 az do uzyskania
perfekcyjnego zamkniecia.

Przymocowa¢ na state uchwyt na skrzydle.

Wyjac¢ ramie z otworami z uchwytu mocujacego (jezeli czynnosc¢ ta
nie zostata wykonana w fazie 08).

Nawiercic¢ otwory w skrzydle na wysokosci otworu na srodku uchwy-
tu i wlozy¢ Srube. Nastepnie, zamocowac uchwyt na state, dokreca-
jac trzy sruby.

Na zakonczenie, ponownie przymocowac ramige z otworami do
uchwytu, wktadajac sworzen i pierscien zabezpieczajacy.

Zablokowac recznie sitownik

Przenies¢ skrzydto przy uzyciu rak na potowe biegu i zablokowac
sitownik przy uzyciu odpowiedniego klucza (patrz rozdziat ,,Blokowa-
nie i Odblokowanie reczne sitownika” w ,Instrukcji obstugi”). Nastep-
nie, poruszy¢ skrzydtem przy uzyciu rak, przesuwajac je o kilka cen-
tymetréw w kierunku otwarcia.

W przypadku bramy dwuskrzydtowej.

W przypadku bramy dwuskrzydtowej, zamontowac drugi sitownik,
powtarzajac wszystkie czynnosci opisane w paragrafie 3.4 i w niniej-
szym paragrafie.
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)-

- Jezeli stup posiada diugosé¢ w zakresie od 80 do 135 mm, nalezy obréci¢ o 90° tylny uchwyt mocujacy sitownika

(odniesienie do paragrafow 4.1Ai4.1B

UWAGA!
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— KROK 5 —
MONTAZ | PODEACZENIE INNYCH URZADZEN

Oprocz sitownika z centralg (ALTO100C), system ,ALTO” zawiera inne
urzadzenia i urzadzenia dodatkowe, ktére moga by¢ zamontowane w
automatyce w kazdej chwili. Urzadzenia konieczne do wykonania auto-
matyki-podstawy sg opisane w Kroku 5; pozostate (akumulator zapasowy
PR200 i zasilanie fotowoltaiczne SOLEKIT) sg opisane w rozdziale ,Infor-
macje dodatkowe”.

5.1 - PODLACZENIE SILOWNIKA ALTO100M

01. Zdja¢ dolna pokrywe sitownika bez centrali w sposdb przedstawiony
narys. 22.

02. (w celu wykonania kolejnych faz, patrz rys. 23) Przy uzyciu Srubokre-
ta, odkreci¢ 4 sruby wspornika dtawika kablowego i wyja¢ wspornik
(uwaga! - zachowac 2 elementy dystansowe).

03. Poluzowac dtawik i przetozy¢ ponizej kabel taczacy; podtaczy¢ 3
przewody elektryczne do tgczowki zaciskowej zgodnie z symbolami
na tabliczce; na koniec, dokreci¢ sruby dtawika.

04. Regulacja nézek sitownika. Przed wykonaniem kolejnych dziatan,
nalezy wyregulowac wysokos¢ 2 nézek obecnych w tylnej czesci
sitownika. Musza one dotykac¢ powierzchni stupa w celu poprawy sta-
bilnosci sitownika. Nastepnie, dziata¢ przy uzyciu klucza imbusowego
we wnetrzu sitownika, jak wskazano w fazie 7 na rys. 23. Uwaga! -
Nie dokrecaé nozek bardziej, niz jest to konieczne: wystarczy,
ze lekko dotykaja powierzchni.

05. Na koniec, dociaé krawedz wspornika dtawikéw; umiesci¢ we wiasci-
wej pozycji 2 elementy dystansowe; zamontowac wspornik dtawikéw
i zamkna¢ sitownik.

5.2 - ZAMONTOWAC | PODLACZYC LAMPE OSTRZE-
GAWCZA FL200

A e Lampa musi by¢é przymocowana w poblizu bramy i musi
by¢é widoczna. Istnieje mozliwosé jej zamontowania lampy na
powierzchni pionowej lub poziomej. ® W celu podtaczenia do zacisku
Flash nie nalezy przestrzega¢ zadnej biegunowosci; przeciwnie, w celu
podfaczenia przewodu ekranowanego anteny nalezy podtaczy¢ kabel i
oplot w sposdb wskazany na rys. 25(06) i rys. 26.

Wybra¢ najbardziej odpowiednig pozycje, w ktorej zamontowac lampe
ostrzegawcza: nalezy jg umiesci¢ w poblizu bramy i musi by¢ ona tatwo
dostrzegalna. Istnieje mozliwosc jej zamontowania lampy na powierzchni
pionowej lub poziomej.

W celu uzyskania informaciji na temat procedury montazu, patrz rys. 25.

5.3 - ZAMONTOWAC | PODLACZYC PARE FOTOKOMO-
REK PH200

Uwaga: wszystkie czynnosci montazowe nalezy wykonywac przy odta-
czonym zasilaniu.

A ¢ umiesci¢ kazda pojedyncza fotokomérke na wysokosci 40/60
cm od podtoza ¢ umiescic je po przeciwnych stronach chronionej
strefy ® umiescic je jak najblizej bramy (maksymalna odlegtos¢ =
15 cm) ® w punkcie mocowania musi by¢ obecna rura do przeto-
zenia kabli ¢ skierowac¢ nadajnik TX w kierunku centralnej strefy
nadajnika RX (dopuszczalne odchylenie: maksymalnie 5°)

01. Zdja¢ szkietko przednie (faza 01 - rys. 24)

02. Wyjac gorng obudowe i nastepnie wewnetrzng obudowe fotokomaor-
ki (faza 02 - rys. 24)

03. Nawierci¢ dolng obudowe w punkcie przeznaczonym na przetozenie
kabli (faza 03 - rys. 24)

04. - Umiesci¢ dolng obudowe w punkcie, do ktérego dochodzi rura do
przeprowadzenia kabli elektrycznych i zaznaczy¢ punkty nawiercania
(faza 04 - rys. 24)

- Nawierci¢ otwory w Scianie przy pomocy wiertarki udarowej i wiertta
o srednicy 5 mm. Wiozy¢ w otwory kotki o wielkosci 5 mm (faza 04 -
rys. 24)

- Przetozy¢ kable elektryczne przez przygotowane otwory i przymo-
cowac dolng obudowe za pomoca srub (faza 04 - rys. 24)

05. - Potaczy¢ kabel elektryczny do zaciskéw TX i RX, ktére nalezy potg-
czy¢ miedzy soba réwnolegle i, na koniec, potgczy¢ je do zacisku
obecnego na centrali (rys. 26). Nie jest konieczne przestrzeganie
zadnej biegunowosci.

- Utozy¢ w odpowiednim porzadku obudowe wewnetrzng, nastep-
nie obudowe gorng do zamocowania za pomocg dwoch srub i na
koniec wiozy¢ pokrywe i wykonac lekki nacisk w celu zamkniecia
(faza 05 - rys. 24).

5.4 - PODLACZENIE URZADZEN DO ZACISKOW CEN-
TRALI STERUJACEJ

01. Wyjac centrale z gniazda, odnoszac sie do wskazowek w paragrafie
A.1 (rozdziat ,Informacije dodatkowe”).

02. Regulacja nézek sitownika. Przed wykonaniem kolejnych dziatan,
nalezy wyregulowac¢ wysokos¢ 2 nézek obecnych w tylnej czesci
sitownika. Musza one dotykac¢ powierzchni stupa w celu poprawy sta-
bilnosci sitownika. Nastepnie, dziata¢ przy uzyciu klucza imbusowego
we wnetrzu sitownika, jak wskazano w fazie 7 na rys. 23. Uwaga! -
Nie dokrecac¢ nozek bardziej, niz jest to konieczne: wystarczy,
ze lekko dotykaja powierzchni.

03. Przedziurawi¢ gume wymaganych dtawikow w celu przetozenia kabli
pofaczeniowych.

04. Podfaczy¢ nowe ztacze silnika do centrali (uwaga, zwrdcic¢ uwage
na biegunowos¢: mozna to wykona¢ wytacznie w jednym kierunku) i
wiozy¢ centrale do gniazda.

05. Nastepnie, zamontowac¢ wspornik dtawikdw, mocujac go przy uzyciu
4 srub. Uwaga! — W celu uniemozliwienia przedostawania sie insek-
tow do wnetrza sitownika, nalezy zabezpieczy¢ wszystkie otwory.

06. Na koniec, zdja¢ ostone kabli i poditgczy¢ kazdy kabel do odpowied-
niego zacisku, odnoszac sie do rys. 26 i ponizszych ostrzezen.

e Zaleca sie wyjecie zaciskow z centrali, wykonanie potfaczen i
umieszczenie zaciskow w odpowiednich gniazdach.

e Zaleca sie potaczenie kabla anteny i kabla wychodzacego z silni-
ka bez centrali przestrzegajac biegunowosci wskazanych na rys. 26.
Wszystkie inne potaczenia moga by¢ wykonane w dowolny sposob,
bez koniecznosci przestrzegania biegunowosci.

e Zaleca sie podiaczenie do zacisku ,BUS” centrali wszystkich urza-
dzen kompatybilnych z technologig ,ECSBus” (w celu uzyskania
dodatkowych informaciji na temat technologii, patrz paragraf 3.3.3).
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Podtaczenie sitownika ALTO100M (patrz paragraf 5.1).

7 /
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Montaz i podtaczenie lampy ostrzegawczej FL200 (patrz rozdziat 5.2).
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Montaz i podtaczenie pary fotokomérek PH200 (patrz rozdziat 5.3).

04.
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ZASILANIE CENTRALI | PROGRAMOWANIE

— KROK 6 —
PIERWSZE WEACZENIE | KONTROLA POEACZEN

6.1 - PODLACZYC CENTRALE DO ZASILANIA ELEK-
TRYCZNEGO

Po zamontowaniu i podtaczeniu wszystkich przewidzianych urzadzen,
nalezy wtozy¢ wtyczke kabla zasilajagcego do gniazda elektrycznego. W
tej fazie, jezeli gniazdo znajduje sie daleko od automatyki, mozliwe jest
uzycie przedtuzacza. WAZNE - Dotgczony kabel moze by¢ uzyty do
wynczasowego podtaczenia centrali do sieci elektrycznej w celu wyko-
nania programowania i prob funkcjonowania. W celu dokonania odbioru
technicznego i przekazania automatyki do eksploatacji nalezy podtaczy¢
w sSposob staty centrale do sieci elektrycznej, wykonujac specjalng linie
zasilania, zawierajgca rowniez urzgdzenie odtgczajace automatyke od
zasilania. W celu wykonania tych dziatan, nalezy przeczyta¢ paragraf 8.1.

6.2 - ZIDENTYFIKOWAC PRZYCISKI | DIODY LED NA
CENTRALI STERUJACEJ

Poczynajac od kolejnego rozdziatu, w instrukcji beda cytowane przyciski,
diody LED i zlgcza obecne w centrali. W celu ich identyfikacji, patrz rys.
27, na poprzedniegj stronie.

6.3 - SPRAWDZIC POLACZENIA ELEKTRYCZNE PO
PIERWSZYM URUCHOMIENIU

UWAGA! - Wszystkie kolejne czynnosci opisane
w instrukcji musza by¢é wykonane na obwodach
elektrycznych pod napieciem i manewry moga
by¢ niebezpieczne! W zwiazku z tym, nalezy
zachowaé ostroznosé.

Po podtaczeniu zasilania do centrali sterujacej, nalezy przeprowadzic¢
nastepujace kontrole:

01. Na cenvtali: sprawdzi¢, czy dioda LED ,BUS” miga w sposéb prawi-
dtowy (1 migniecie na sekunde).

02. Na dwdch fotokomdrkach (nadajnika i odbiornika): sprawdzi¢, czy
miga dioda LED ,SAFE” (rys. 28) (nie jest wazny rodzaj migania, waz-
ne, by dioda nie byta zawsze zaswiecona lub zawsze zgaszona).

Jezeli te kontrole nie dadza pozytywnego wyniku, zaleca sie odtaczy¢

zasilanie od centrali i sprawdzi¢ podtaczenie kabli. W tych przypadkach

zaleca sie rowniez przeczytanie paragraféw D i E (,Rozwigzywanie proble-
mow” i ,Diagnostyka i sygnalizacje”) w rozdziale ,Informacje dodatkowe”.

Led SAFE

— KROK7 —
PROGRAMOWANIE PODSTAWOWE CENTRALI

7.1 - WCZYTYWANIE PODLACZONYCH URZADZEN

Po wykonaniu kontroli poczatkowych opisanych w Kroku 6, nalezy wczy-
ta¢ do centrali urzadzenia podtaczone do jej zaciskéw ,BUS” i ,STOP”.
Ponizsza procedura umozliwia centrali wczytanie jednego lub kilku podta-
czonych urzadzen i przypisanie im osobistego i jednoznacznego adresu.

01. Na centrali, przytrzymac wcisniety przycisk P2 az zacznie szybko
migac dioda LED P2; nastepnie zwolni¢ przycisk.

02. Odczekad kilka sekund w celu wczytania przez centrale wszystkich
podfaczonych urzadzen. Wczytywanie konczy sie, gdy dioda LED
STOP pozostaje zaswiecona i gasnie dioda LED P2. Uwaga! — Jezeli
dioda LED P2 nadal miga, oznacza to wystgpienie btedu; w tym przy-
padku nalezy przeczytac paragraf D - ,Rozwigzywanie problemdow”.

Uwaga! - Jezeli w przysziosci zostanie podtgczone do centrali nowe
urzadzenie (na przyktad, nowa para fotokomarek) lub urzadzenie zostanie
usuniete, konieczne bedzie powtdrzenie tej procedury.

Tabela 3

skrzydto znajdujace sie powyzej

T— silnik z centralg

l_ skrzydto znajdujace sie powyzej

silnik z centralg _T
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7.2 - WCZYTYWANIE MAKSYMALNEGO KATA OTWARCIA
SKRZYDEL

Po wczytaniu urzadzen nalezy wczyta¢ do centrali kat maksymalnego
otwarcia skrzydet, poczynajac od blokady krarncowej w pozycji zamknie-
cia. Nastepnie, nalezy postepowac w nastepujacy sposob.

01. W Tabeli 3 odnalez¢ schemat przedstawiajacy taka sama pozycje
skrzydta znajdujacego sie powyzej i sitownika z centralg obecne w
instalacji (na schemacie oba szczegdty posiadaja kolor czarny).

02. W centrali, umiesci¢ mostki elektryczne JA i JB, w pozyciji wskazanej
z boku schematu okreslonego w Tabeli 3.

03. Odblokowac sitowniki przy uzyciu odpowiednich kluczy (patrz rozdziat
,Blokowanie i Odblokowanie reczne sitownika”) i przenies¢ skrzydta
na potowe biegu; nastepnie, ponownie zablokowad sitowniki.

04. Na centrali, przytrzymac wcisniety przycisk P3 az zacznie szybko
migac dioda LED P3; nastepnie zwolni¢ przycisk.

05. Odczekacd, az centrala wykona samodzielnie ustalong sekwencje
manewrdéw i dziata¢ wytacznie w przypadku niezgodnosci.

Sekwencja manewrow:

1) zamkniecie silnika M1 do zatrzymania mechanicznego; 2) zamknie-
cie silnika M2 do zatrzymania mechanicznego; 3) otwarcie silnika M2
i silnika M1 do zatrzymania mechanicznego podczas otwarcia; 4) cat-
kowite zamknigcie M1 i M2. Uwagal

Przypadki niezgodnosci:
A) Jezeli pierwszym manewrem jednego lub obu skrzydet nie jest
zamkniecie, nacisnac przycisk P3 w celu zatrzymania fazy wczytywa-
nia i sprawdzenia pozycji mostkow elektrycznych JA i JB, odnoszac
sie do Tabeli 3.
A) Jezeli pierwszym silnikiem przesuwajacym sie w kierunku zamknie-
cia nie jest M1, nacisna¢ przycisk P3 w celu zatrzymania fazy wczy-
tywania i sprawdzenia pozycji mostkéw elektrycznych JA i JB, odno-
szac sie do Tabeli 3.
C) Jezeli w fazie wczytywania zadziata jedno z urzadzen zabezpie-
czajgcych (fotokomarki, nacisniecie na przycisk P3, itp.), wczytywanie
zostanie natychmiast przerwane i bedzie konieczne jego powtorzenie
od fazy 04.
06. Po zakorczeniu manewrdw, nastepuje zgaszenie diody LED P3 infor-
mujac o wezytaniu kata maksymalnego otwarcia skrzydet. Uwaga!
— Jezeli dioda LED nadal miga, oznacza to wystgpienie btedu; w tym
przypadku nalezy przeczytac paragraf D - ,Rozwigzywanie proble-
mow”.
Ostrzezenie - Jezeli w przysztosci jedna lub kilka blokad kraricowych
podczas otwierania zostanie przesunieta, konieczne bedzie ponowne
wykonanie catej procedury wczytywania.

7.3 - REGULACJA PARAMETROW FUNKCJONOWANIA

7.3.1 - Programowanie predkosci ruchu skrzydta

Predkos¢ skrzydta w ruchu podczas otwierania lub zamykania moze by¢
ustawiona, wybierajac jedna z dwoch opgji: predkos¢ ,wolno” lub pred-
kos¢ ,,szybko”.

W celu zaprogramowania zadanej opcji, nacisnac¢ na krotko przycisk P2
i, sprawdzi¢ stan diody LED P2: jezeli dioda LED zgasnie, oznacza to,
ze zostata ustawiona opcja predkosci ,wolno”, jezeli natomiast nastapi
zaswiecenie sie diody LED, oznacza to, ze zostata ustawiona opcja pred-
kos¢ ,szybko”. W celu przejscia z jednej opcji na druga, nalezy ponownie
nacisna¢ przycisk P2.

OSTRZEZENIE - Jezeli skrzydfo jest diuzsze od 1,20 m, ciezsze od 100
kg i sitownik jest zainstalowany z ruchomym ramieniem. zaleca sig usta-
wienie opcji predkosci ,wolno”. Opcja predkosci ,szybko” moze byc usta-
wiona wytacznie z mniejsza diugoscia i masa.

7.3.2 - Zaprogramowac ,,cykl roboczy”, czyli zachowanie auto-
matyki po manewrze otwarcia

Po manewrze otwarcia zleconym przez uzytkownika, automatyka przygo-
towuije sie do manewru zamkniecia w zaleznosci od opcji zaprogramowa-
nej dla tego parametru. Dostepne sg dwie opcje: ,cykl pétautomatyczny”
lub ,,cykl automatyczny”

e Cykl potautomatyczny: (ustawienia fabryczne) po zleceniu przez uzyt-
kownika manewru otwarcia, skrzydfa pozostaja otwarte przez pewien
okres czasuaz do zlecenia przez uzytkownika manewru zamknigcia
(funkcjonowanie pdtautomatyczne).

e Cykl automatyczny: po zleceniu przez uzytkownika manewru otwar-
cia, skrzydta pozostajg otwarte przez pewien okres czasu i nastepnie
zostang automatycznie zamkniete przez centrale (funkcjonowanie auto-
matyczne). W celu dokonania zmian czasow przerwy, nalezy przeczytac
paragraf B i paragrafy podrzedne.

W celu zaprogramowania cyklu roboczego, nalezy nacisna¢ na krotko

przycisk P3 i sprawdzi¢ stan diody LED P3: jezeli jest ona zgaszona, usta-

wiony jest ,cykl potautomatyczny”; jezeli dioda sie swieci, ustawiony jest

,Cykl automatyczny”. W celu przejscia z jednej opcji na druga, nalezy
ponownie nacisnac przycisk P3.

7.4 - KONTROLA FUNKCJONOWANIA NADAJNIKOW
RADIOWYCH

Centrala zawiera odbiornik radiowy, wspodtpracujacy z nadajnikami
ECCO5 (rozne modele). Dostarczone nadajniki nie sa wczytane; wiec,
wstepnie, nalezy dokona¢ wczytania PIERWSZY nadajnik (Trybie 1), sto-
sujac procedure C.2.

W niniejszej instrukcji, przyciski nadajnika zostaty oznaczone skrétami T1,
T2, T3, T4, T5 (patrz rys. 29). Przycisk T5 nie jest wykorzystywany w tym
zastosowaniu.

B 1Al Led
| :./: \ _/T5
T1 Q Q\ [ .
T3 O O T4

( J

W celu sprawdzenia funkcjonowania nadajnika, nalezy nacisnac przycisk
i, w tej samej chwili, upewni¢ sig, ze miga dioda LED [A] nadajnika i ze
automatyka wykona polecenie przewidziane dla tego przycisku.
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ODBIOR | PRZEKAZANIE AUTOMATYKI DO EKSPLOATACJI

A

UWAGA! -Wszystkie dziatania opisane w rozdziatach
8, 9, 10 moga by¢ zrodtem zagrozenia. W zwiazku
z tym, musza by¢é one wykonane wytacznie przez
wykwalifikowany i doswiadczony personel, zgodnie
z niniejsza instrukcja i zasadami bezpieczenistwa
obowigzujgcymi na terytorium uzytkownika.

— KROK 8 —
WYKONANIE LINII ELEKTRYCZNEJ DO STALEGO ZASILANIA

Po zakoriczeniu programowania, przed wykonaniem proby odbiorczej i
przekazaniem do eksploatacji, nalezy podtaczyé w sposdb staty auto-
matyke do sieci elektrycznej przy uzyciu specjalngj linii elektrycznej z
urzadzeniem odtaczajacym.

8.1 - PODLACZYC AUTOMATYKE NA STALE DO SIECI
ELEKTRYCZNEJ

UWAGA! - Nieprawidtowo wykonane podtaczenie moze powodo-
wacé uszkodzenia lub sytuacje niebezpieczne; nalezy wiec skru-
pulatnie przestrzegac¢ podtaczen zalecanych w niniejszym para-
grafie.

8.1.1 - Wymieni¢ kabel zasilajacy

01. Wyjac zasilacz
W celu wykonania dziatan, przeczyta¢ wskazéwki w paragrafie A.2
(rozdziat ,Informacje dodatkowe”), odtgczajac wytacznie przewody-
fazy i neutralny (niej est konieczne odtaczenie przewodu uziemienia i
przewodu z 5 zytami).

02. Wyjac z komory zasilacza srube blokujaca petle przewodu uziemienia
(rys. 30).

03. Wyjac centrale sterujaca
W celu wykonania dziatan, przeczyta¢ wskazowki w paragrafie A.1
(rozdziat ,Informacje dodatkowe”).

04. Wymieni¢ kabel
Poluzowac sruby dtawika kablowego; wysunac kabel zasilajacy (stan-
dardowy) i wiozy¢ nowy kabel (w celu uzyskania informacji na temat
charakterystyki kabla, patrz paragraf 3.3.4).

05. Zdjac¢ ostone kabla na dtugosci okoto 80 mm i na przewdd fazy i neu-
tralnym, natozy¢ ostone pobrang ze starego kabla zasilajacego.

06. Podtaczy¢ przewody fazy i neutralny do taczowki zaciskowej zasila-
cza zgodnie ze wskazdwkami na tabliczce.

07. Na przewdd uziemienia natozy¢ zacisk przewodu bez izolacji, z petla
o Srednicy 6 mm.

08. W komorze zasilacza przymocowac przy uzyciu jednej sruby dwie
petle odnoszace sie do przewodow uziemienia (rys. 30 — Uwagal!
- Zwréci¢ zaciski przewodu w kierunku otworu, z ktérego wychodzi
kabel zasilajacy).

09. Lekko pociagnac¢ w doét kabel zasilajacy, pozostawiajac odcinek
wystarczajacy do obrdcenia i zamkniecia zasilacza.

10. Nastepnie, umiesci¢ uszczelki w odpowiednim gniezdzie i zamknac
pokrywe zasilacza przy uzyciu wszystkich srub (uwaga! - Brak
uszczelki lub sruby moze zakitécié prace wewnetrznych czesci elek-
tronicznych).

11. Umiesci¢ ostone w gornej czesci silnika.

&

12. Na koniec, dokreci¢ sruby dtawika, wtozy¢ centrale sterujaca do
gniazda, zamontowac wspornik dtawika i ponownie umiesci¢ dolna
pokrywe sitownika.

8.1.2 - Zainstalowac urzadzenia zabezpieczajace na linii elektrycz-
nej

Na elektrycznej linii zasilania nalezy zainstalowa¢ urzadzenie chroniace
przed zwarciem i zapewniajgce catkowite odtgczenie automatyki od sieci
elektrycznej (urzadzenia nie sa dostarczane w zestawie).

W szczegolnosci, w urzadzeniu odtgczajgcym powinny sie znajdowac
styki oddalone od siebie w stanie otwarcia na takg odlegtos¢, ktdra umoz-
liwi catkowite odtgczenie w warunkach okreslonych przez Ill kategorie
przepigciowa, zgodnie z zasadami montazu.

W razie potrzeby, urzadzenie to zapewnia szybkie i bezpieczne odtgcze-
nie zasilania, dlatego nalezy je ustawi¢ w miejscu widocznym z miejsca
montazu automatyki. Jezeli natomiast urzadzenie to umieszczone jest w
niewidocznym miejscu, nalezy wyposazy¢ je w system blokujacy ewen-
tualne, przypadkowe lub samowolne ponowne podiaczenie zasilania, w
celu wyeliminowania wszelkich zagrozen.

— KROK9 —
ODBIOR | PRZEKAZANIE AUTOMATYKI DO EKSPLOATACUI

Odbidr i przekazanie do eksploatacji to najwazniejsze fazy podczas
realizacji automatyki, poniewaz musza one zapewni¢ maksymalne bez-
pieczenstwo instalacji. Opisana procedure odbioru mozna réwniez prze-
prowadzac okresowo, w celu skontrolowania stanu urzadzen, z ktorych
sktada sie automatyka.

Fazy prob odbiorczych i przekazania automatyki do eksploataciji
musza by¢ wykonane przez wykwalifikowany i doswiadczony per-
sonel, ktory musi okresli¢ wszystkie konieczne préby majace na
celu kontrole rozwiazan zastosowanych w odniesieniu do obec-
nych zagrozen i sprawdzi¢ przestrzeganie przepiséw prawnych,
norm i rozporzadzen. W szczegélnosci, nalezy sprawdzi¢ prze-
strzeganie wymagan normy EN 12445 okreslajacej metody préb
podczas kontroli automatyki do bram.

9.1 - PROBA ODBIORCZA

01. Upewni¢ sie, ze sa Scisle przestrzegane zalecenia i ostrzezenia
zamieszczone w Kroku 1.

02. Wykorzystujac lub nadajnik radiowy, wykona¢ proby zamkniecia i
otwarcia bramy oraz sprawdzi¢, czy ruch jest zgodny z przewidzia-
nym. Zaleca sie kilkakrotne wykonanie préb, sprawdzajac ptynnosé
przesuwu bramy, a takze obecnos¢ ewentualnych wad w montazu
lub regulacji oraz obecnosci ewentualnych punktéw tarcia.

03. Sprawdzi¢ prawidtowe funkcjonowanie wszystkich urzadzen zabez-
pieczajacych obecnych w instalacji (fotokomaorki, listwy krawedzio-
we, itp.), umozliwiajac ich pojedyncze dziatanie podczas manewru
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otwarcia i/lub zamknigcia. W szczegdlnosci, za kazdym razem, gdy
zadziata ktéres urzadzenie, nalezy sprawdzi¢ na centrali, czy dioda
LED ,BUS” wykona dfuzsze migniecie, jako potwierdzenie, ze centra-
la rozpoznata zdarzenie.

04. Sprawdzi¢ prawidtowe dziatanie fotokomarek i, w szczegolnosci, czy
nie wystepuja interferencje z innymi urzadzeniami, przesuwajac mie-
dzy nimi cylinder (Srednica 5 cm; dtugos¢ 30 cm) przerywajacy komu-
nikacje optyczna (rys. 31). Przesung¢ cylinder najpierw w poblizu
fotokomarki nadajnika, nastepnie w poblizu odbiornika i, na koniec,
na srodku. Sprawdzi¢, czy urzadzenie zadziata we wszystkich przy-
padkach, przechodzac ze stanu aktywnego w stan alarmowy i vice
versa i czy wykona czynnos$¢ przewidziang w centrali: np.: podczas
manewru zamkniecia musi spowodowac odwrdcenie ruchu.

05. Dokonac¢ pomiaru sity uderzenia zgodnie z normg EN 12445 i, w razie
koniecznosci, jezeli kontrola ,sity silnika” jest uzywana jako pomoc
dla systemu w celu ograniczenia sity uderzenia, sprobowac dokonac
regulacji dajacej najlepsze wyniki.

9.2 - PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Przekazanie do eksploatacji moze by¢é wykonane wytacznie po
wykonaniu z pozytywnym wynikiem wszystkich faz préb odbior-
czych. Nie dopuszcza sie czesciowego przekazania do eksploata-
cji lub rozruchu w sytuacjach ,,prowizorycznych”.

01. Nalezy opracowa¢ dokumentacije techniczng automatyki, zawierajaca
przynajmniej: rysunek catosciowy (patrz przyktad na rys. 4), schemat
potaczen elektrycznych (patrz przyktad na rys. 26), analize ryzyka i
odpowiednie, zastosowane rozwigzania, deklaracje zgodnosci pro-
ducenta wszystkich stosowanych urzadzen (uzy¢ zalgcznika 1).

02. Umiesci¢ na bramie tabliczke zawierajaca co najmniej ponizsze dane:
rodzaj automatyki, nazwe i adres producenta (odpowiedzialnego za
.przekazanie do eksploatacji”), numer seryjny, rok produkcji oraz
oznaczenie ,CE”.

03. Przymocowac na state na bramie tabliczke znajdujaca sie w zestawie,
dotyczaca dziatan recznego odblokowania i zablokowania sitownika.

04. Wypetic i przekaza¢ wtascicielowi automatyki deklaracje zgodnosci
CE (uzy¢ zatgcznika 2).

05. Wykonac i przekaza¢ wiascicielowi automatyki instrukcje uzytkowni-
ka; w tym celu moZliwe jest uzycie, jako przyktadu rdwniez zatacznika
3 ,Instrukcja uzytkownika”.

06. Wypeic i dostarczy¢ wiascicielowi automatyki harmonogram kon-
serwacji (zawierajacy wytyczne do konserwaciji wszystkich urzadzen
wchodzacych w sktad automatyki).

07. Przed wprowadzeniem automatyki do uzytku poinformowac odpo-
wiednio wiasciciela na temat zagrozen i wystepujacych ryzyk resztko-
wych.

bemmmmmmmmmmemmm e ——————

— KROK 10 —
KONSERWACJA | UTYLIZACJA

10.1 - KONSERWACJA OKRESOWA

Czynnosci konserwacyjne musza by¢é wykonywane scisle wedtug
zasad bezpieczenstwa opisanych w niniejszej instrukcji oraz w
zgodzie z obowiazujacymi przepisami i normami.

Urzadzenia systemu ,,ALTO” nie wymagaja szczegolnej konserwaciji; w
kazdym razie, okresowa kontrola umozliwia utrzymanie wydajnosci insta-
lacji i prawidtowe funkcjonowanie zainstalowanych systemow bezpie-
czenstwa. W zwiazku z tym, zaleca sie sprawdzanie przynajmniej raz na
szes¢ miesiecy, doskonatej sprawnosci kazdego urzadzenia, wykonujac
proby i kontrole opisane w paragrafie 10.1 i w paragrafie ,Konserwacja
do wykonania przez uzytkownika” (zatacznik 3 - Instrukcja uzytkownika).
W przypadku wystepowania innych urzadzen, nalezy przestrzega¢ planu
konserwacji przedstawionego w odpowiednich instrukcjach obstugi.

10.2 - UTYLIZACJA URZADZEN

Niniejszy produkt stanowi integralna czes¢ systemu automatyki,
nalezy go zatem utylizowac razem z nia.

Tak, jak w przypadku instalacji, rowniez po uptywie okresu uzytkowania
tego produktu czynnosci demontazowe powinien wykonywac wykwalifi-
kowany personel.

Urzadzenie sktada sie z réznego rodzaju materiatdw: niektdére z nich moga
zosta¢ poddane recyklingowi, inne powinny zosta¢ poddane utylizacji.
Nalezy we wtasnym zakresie zapoznac¢ sie z informacjami na temat recy-
klingu i utylizacji, przewidzianymi w lokalnie obowigzujacych przepisach
dla danej kategorii produktu.

Uwaga! - niektére elementy produktu moga zawiera¢ substancje szko-
dliwe lub niebezpieczne, ktére pozostawione w Srodowisku mogtyby
zaszkodzi¢ srodowisku lub zdrowiu ludzkiemu.

Jak wskazuje symbol obok, zabrania sie wyrzucania niniej-
szego produktu razem z odpadami domowymi. W celu
usuniecia produktu nalezy zatem przeprowadzi¢ zgodnie
z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ,zbidrke selektywna”
lub zwrdci¢ produkt do sprzedawcy w chwili zakupu nowe-
go, réwnowaznego produktu.

Uwaga! - lokalne przepisy moga przewidywacé powazne sankcje w przy-
padku samodzielnej likwidacji tego produktu.
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INFORMACJE DODATKOWE

A - INNE CZYNNOSCJ DOTYCZACE MON-
TAZU | POLACZEN

Niektdre czynnosci instalacyjne i/lub potaczeniowe wymagaja wyjecie
centrali i/lub zasilacza.

Wyjecie centrali jest konieczne, gdy trzeba:

e wymieni¢ centrale (paragraf A.1);
e wymieni¢ kabel zasilajacy (paragraf 8.1.1);
e podtaczy¢ zasilanie fotowoltaiczne SOLEKIT (paragraf A.5);

e wyregulowac wysokos¢ ndzek sitownika (paragraf 5.4);
e wiozy¢ i podtaczy¢ akumulator PR200 (paragraf A.4).

Wyjecie zasilacza jest konieczne, gdy trzeba:

e wymienic¢ zasilacz (paragraf A.2);

e wymienic kabel zasilajgcy (paragraf 8.1.1);

e obrdéci¢ uchwyt mocujacy za sitownikiem (rys. 21);
e wymieni¢ bezpiecznik zasilacza (paragraf A.3).

A.1 - Jak wyjmowac centrale sterujaca

01. Zdja¢ dolng pokrywe sitownika w sposdb przedstawiony na rys. 22;
02. Nastepnie, odnoszac sie do rys. 32, odkreciC przy uzyciu srubokreta
krzyzakowego 4 sruby wspornika dfawika kablowego i go wyjac;

03. pociagnac w kierunku wskazanym przez strzatke, na okoto 4 centy-
metry i odtgczy¢ ztacze silnika;

04. na koniec, wyjac catkowicie centrale.

Uwaga! - Gdy centrala zostanie umieszczona w odpowiednim

miejscu, wltozy¢é ponownie ztacze silnika do centrali, przestrzega-

jac biegunowosci (ztacze moze by¢ wiozone wytacznie w jednym

kierunku).

A.2 - Jak wyjmowac zasilacz

Zasilacz znajduje sie w gornej czesci sitownika. Nalezy postepowac w

nastepujacy sposob.

01. Odnoszac sie do rys. 33, odkrecic 3 sruby gornej pokrywy sitownika i
powoli obraca¢ pokrywe w kierunku wskazanym przez strzatke (uwa-
ga na znajdujace sie ponizej kablel);

02. odtaczyc ztacze z 5 przewodami (C), pociagajac je w kierunku wska-
zanym przez strzatke;

03. na koniec, poluzowac Sruby ztacza zasilajacego (D) i wysuna¢ 3
kable.

Uwaga! - Podczas ponownego wkiadania ztacza z 5 przewoda-

mi, nalezy przestrzega¢ biegunowosci (ztacze moze by¢ wiozone

wylacznie w jednym kierunku).

A.3 - Jak wymieni¢ bezpiecznik zasilacza

01. Przejs¢ do zasilacza w sposob opisany w paragrafie A.2, pozostawia-
jac podtgczone wszystkie kable.

02. Przekreci¢ zatyczke ochronng bezpiecznika w kierunku wskazanym
przez strzatke (rys. 34) i wyja¢ bezpiecznik.

03. Wiozy¢ nowy bezpiecznik, natozy¢ zatyczke ochronnag bezpiecznika
i zamkna¢ pokrywe zasilacza przy uzyciu wszystkich srub, upewnia-
jac sie, ze uszczelka jest umieszczona w gniezdzie (uwaga! - Brak
uszczelki lub sruby moze zakitdcic prace wewnetrznych czesci elek-
tronicznych).

A.4 - Jak zainstalowac i podfaczy¢ akumulator
zapasowy PR200 (urzgdzenie dodatkowe)

UWAGA! - Akumulator PR200 jest urzadzeniem
opcjonalnym, ktore umozliwia zasilanie automa-
tyki w sytuacjach awaryjnych (awaria zasilania).
Jezeli pragnie sie wiaczenie akumulatora do auto-
matyki, urzadzenie moze byé podiaczone do cen-
trali ier zakonczeniu wszystkich dziatan

opisanych w instrukciji.

W przypadku awarii zasilania, akumulator zapewnia wykonanie przynaj-

mniej dziesieciu cykli manewrdw (1 cykl = zamknigcie i otwarcie). W celu

zainstalowania akumulatora w centrali, nalezy postepowac w nastepujacy

Sposob.

01. Wyjac centrale z gniazda w sposob opisany w paragrafie A.1.

02. Odnoszac sie do rys. 35, zblizy¢ akumulator do lewej krawedzi cen-
trali i podtaczy¢ go do gniazda na centrali, przestrzegajac biegunowo-
Sci (ztacze moze by¢ wtozone tylko w jednym kierunku).

03. Utrzymujac akumulator w poblizu centrali, wtozy¢ réwnoczesnie dwa

E 0
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elementy do odpowiednich gniazd, do potowy biegu.
04. Podtaczy¢ ztacze do silnika (faza 4), wtozy¢ akumulator i centrale.
05. Na koniec, zamontowac wspornik dtawika i natozy¢ dolng pokrywe
sitownika.

W celu uzyskania dodatkowych informacji na temat akumulatora, nalezy
zapoznac sie z instrukcja obstugi.

A.5 - Jak podfaczyc zasilanie energia stfoneczna
(system SOLEKIT)

UWAGA! - System SOLEKIT jest urzadzeniem
dodatkowym, ktére umozliwia zasilanie automa-
tyki wylacznie energia stoneczna. Jezeli pragnie
sie wiaczenie akumulatora do automatyki, urza-
dzenie moze by¢ podtaczone do centrali dopiero
po zakonczeniu wszystkich dziatan opisanych w
instrukciji.

System ,ALTO” moze funkcjonowac réwniez z systemem zasilania ener-
gia stoneczng, model SOLEKIT. Istniejg specjalne techniki majace na celu
zminimalizowanie zuzycia energii podczas przestoju automatyki, wytacza-
jac wszystkie urzadzenia niepotrzebne do funkcjonowania (na przyktad,
fotokomarki). W ten sposdb, cata dostepna energia zebrana w akumula-
torze, zostanie uzyta do poruszania bramy.

W celu potaczenia SOLEKIT do centrali sterujacej systemu ,ALTO”,
odniesc sie do rys. 36 i nastepujacej procedury.

01. Wyjac centrale z gniazda w sposob opisany w paragrafie A.1.

02. Odtaczy¢ automatyke od statej sieci elektrycznej i wyja¢ akumulator
zapasowy PR200 (jezeli wystepuje). UWAGA! - Gdy automatyka
jest zasilana z SOLEKIT, NIE MOZE BYC NIGDY ZASILANA
rownoczesnie z sieci elektrycznej lub z akumulatora zapaso-
wego PR200 (jezeli wystepuje).

03. Podtgczy¢ kabel dopasownika (dotgczony do zestawu SOLEKIT) do
gniazda na centrali, przestrzegajac biegunowosci (odnies¢ sie do
instrukcji kabla). Uwaga! — ztacze kabla moze by¢ wtozone wytacznie
w jednym kierunku).

04. Na koniec, wtozy¢ centrale sterujaca do gniazda, zamontowac
wspornik dtawika i ponownie umiesci¢ dolna pokrywe sitownika.

W celu uzyskania dodatkowych informaciji na temat urzadzenia SOLEKIT,
nalezy si¢ zapoznac z instrukcja obstugi.

A.5.1 - Ograniczenia w uzytkowaniu SOLEKIT: maksymalna moz-
liwa liczba cykli w ciagu dnia w okreslonym okresie roku

Zasilanie fotowoltaiczne SOLEKIT umozliwia automatyce catkowitg auto-
nomie energetyczna przez ograniczona liczbe manewréw w ciggu dnia,
tj. do chwili, gdy energia wyprodukowana przez panel fotowoltaiczny i
zgromadzona w akumulatorze jest wigksza od energii zuzytej podczas
wykonywania manewrow przez brame. Przy uzyciu prostego obliczenia,
mozliwe jest oszacowanie maksymalne;j liczby cykli w ciagu dnia (1 cykl =
1 otwarcie + 1 zamkniecie) , ktorg automatyka moze wykonac¢ w okreslo-
nym okresie roku, by bilans energetyczny pozostat dodatni.

Pierwsza czes¢ obliczenia (obliczenie dostepnej energii) jest opisana

w instrukcji SOLEKIT; druga czgs¢ (obliczenie zuzytej energii i maksy-

malna liczba cykli w ciggu dnia) jest opisana w niniejszym rozdziale.

e Ustali¢ dostepna energie
W celu ustalenia dostepnej energii, nalezy postepowa¢ w nastepujacy
Sposob (patrz rowniez instrukcja obstugi SOLEKIT):

01. Na mapie Ziemi, znajdujacej sie w instrukcji zestawu SOLEKIT, nalezy

odnalez¢ punkt montazu urzadzenia; nastepnie nalezy odczyta¢ wartosé
Ea i szerokos¢ geograficzna miejsca (przyktad: Ea = 14, stopni = 45°N).
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02. Na wykresach (Pétnoc lub Potudnie) znajdujacych sie w instrukgcji
zestawu SOLEKIT, odnalez¢ krzywa odnoszaca sie do stopni szero-
kosci geograficznej miejsca (przyktad: 45°N).

03. Wybrac okres czasu w roku dla ktérego pragnie sie wykonac obli-
czenia lub wybra¢ najnizszy punkt krzywej, jezeli pragnie sie wykonac
obliczenia dla najgorszego okresu w roku; nastepnie, odczytac
odpowiednig wartos¢ Am (przyktad: Grudzier, Styczen: Am= 200).

04. Obliczy¢ wartos¢ dostepnej energii Ed (na panelu) mnozac: Ea x Am
= Ed (przyktad: Ea = 14; Am = 200, wiec Ed = 2800).

e Ustali¢ zuzyta energie

W celu ustalenia energii zuzytej przez automatyke, nalezy wykonac naste-

pujace czynnosci:

05. W ponizszej tabeli, wybra¢ pole znajdujace sie w miejscu przeciecia
sie rzedu z masa i kolumny z katem otwarcia skrzydta. Pole zawie-
ra wartos¢wskaznika trudnosci (K) kazdego manewru (przykfad:
sifownik ze standardowym ramieniem na skrzydle o masie 130 kg i
otwarciu 95°% K = 84).

o Kat otwarcia
silnik - ) ..
ze standardowym ramieniem Z ograniczonym ramieniem
Masa skrzydta| <90° | 90+100° | 100+110°| <90° | 90+100° | 100+110°
< 80 kg 30 44 60 60 84 112
80-120 kg 42 58 90 90 128 200
120-150 kg 55 84 144 144 220 288
150-180 kg 86 126 220

06. W Tabeli 4 wybrac¢ pole odpowiadajace przecieciu sie rzedu z warto-

Scig Ed i kolumny z wartoscig K. Pole zawiera maksymalng liczbe cykKli

w ciggu dnia (przyktad: Ed= 2800; K= 84, cykle w ciggu dnia = 30).
Jezeli odczytana liczba jest zbyt niska do przewidzianego uzycia lub znaj-
duje sie w ,strefie, w ktdrej uzycie nie jest zalecane”, mozna rozpatrzy¢
uzycie 2 lub wiecej paneli fotowoltaicznych lub panelu fotowoltaicznego
0 wiekszej mocy. W celu uzyskania dodatkowych informaciji, nalezy sie
skontaktowac z Biurem Technicznym Nice.

Opisana metoda umozliwia obliczenie maksymalnej mozliwej liczby cykli
w ciagu dnia, jaka automatyka jest w stanie wykonac¢ w zaleznosci od
energii dostarczonej przez storice. Obliczona wartos¢ jest wartoscig sred-
nig i jest rowna dla wszystkich dni tygodnia. Biorac pod uwage obecnosé
akumulatora dziafajgcego jako ,magazyn” energii i biorac pod uwage, ze
akumulator umozliwia autonomie automatyki rowniez w dtugich okresach
niepogody (gdy panel fotowoltaiczny produkuje bardzo mato energii),
mozliwe jest okresowe przekroczenie maksymalnej liczby cykli w ciagu
dnia, jezeli Srednia z 10-15 dni powraca do przewidzianych limitow.

W Tabeli 5 wskazano maksymalng liczbe mozliwych cykli, w zalezno-
Sci od wskaznika trudnosci (K) manewru, przy uzyciu energii zma-
gazynowanej przez akumulator. Wartosci te biorg pod uwage, ze na
poczatku akumulator jest catkowicie natadowany (np. po diugim okresie
pieknej pogody lub po natadowaniu przy uzyciu opcjonalnej tadowarki
PCB) i, ze manewry sa wykonane w okresie 30 dni.

Gdy akumulator wyczerpie nagromadzong energie, dioda zaczyna sygna-
lizowa¢ stan roztadowanego akumulatora za pomoca krétkich mignie¢ co

5 sekund, wraz z wyemitowaniem sygnatu akustycznego.

Jezeli system ,ALTO” bedzie stosowany do bramy z 1 skrzydtem (tylko
jeden sitownik), maksymalna liczba mozliwych cykli bedzie odpowiadac
wartosci w tabelach, pomnozonej przez 1,5. Na przykiad, jezeli z obliczen
wynika, ze liczba cykli wynosi 30 i brama posiada 1 skrzydto, liczba cykli
wyniesie: 30 x 1,5 = 45.

A.6 - Funkcja ,,Standby” gdy jest zainstalowane
urzadzenie PR200 i/lub SOLEKIT (urzadzenia
dodatkowe)

Gdy automatyka jest zasilana z akumulatora zapasowego PR200 lub z
systemu fotowoltaicznego SOLEKIT, po 60 sekundach od zakoriczenia
manewru lub cyklu automatycznego manewrdw nastepuje automatycz-
na aktywacja funkcji ,Standby”. Wytacza ona wyjscie ,BUS” i wszystkich
podtaczonych do niego urzadzen, wyjscia,Flash”, ,Els” i wszystkich diod
LED, z wyjatkiem diody LED BUS, ktéra bedzie miga¢ w wolniejszym
tempie (1 migniecie co 5 sekund). Nastepnie, po przestaniu polecenia
przez klienta, centrala przywraca zasilanie i wtgcza manewr (moze on sie
on rozpoczac z niewielkim opdzZnieniem).

A.7 - Jak uzywac wejscie/wyjscie ,,BUS”

Do zacisku ,BUS” moga by¢ podtaczone wytacznie urzadzenie kompa-
tybilne z technologia ECSBuS (zostata ona opisana szczegdtowo w para-
grafie 3.3.3). Wazne - Po zakonczeniu préb odbiorczych automa-
tyki, po kazdorazowym podtaczeniu (lub usunigeciu) nowych urza-
dzen do zacisku ,,BUS”, nalezy wykonac¢ procedure wczytywania
opisang w paragrafie A.10.

A.8 - Jak uzywac wejscie ,,STOP”

Wejscie ,STOP” powoduje natychmiastowe zatrzymanie manewru (z

krétkim odwrdoceniem kierunku ruchu). Do tego wejscia mozna podtaczy¢

urzadzenia ze stykami normalnie otwartymi ,NO”, ze stykami normalnie
zamknigtymi ,NC”, oraz z wyjsciem o statym oporze 8,2kQ jak na przy-
ktad listwy krawedziowe.

Za pomocg odpowiednich sposobdw istnieje mozliwos¢ podtaczenia do

wejscia STOP wiecej niz jednego urzadzenia, nawet roznych rodzajow: W

tym celu nalezy sie odnies¢ do Tabeli 6 i do nastepujacych uwag.

Uwaga 1.Kombinacje NO i NC otrzymamy fgczac te 2 pary stykow row-
nolegle i dotgczajac szeregowo ze stykiem NC staty opor 8,2k
(moZliwa jest zatem kombinacja 3 urzgdzen: NA, NC i 8,2k ).

Uwaga 2. Réwnolegle migdzy sobg moze byc potgczona dowolna liczba
urzgdzen typu NO.

Uwaga 3. Szeregowo miedzy sobg moze byc polaczona dowolna liczba
urzgdzen typu NC.

Uwaga 4.Dwa urzadzenia z wyjsciem o statym oporze 8,2k2 mogag byc
pofgczone rownolegle. Jezeli liczba urzgdzer jest wigksza, nalezy
je pofaczyc ,kaskadowo”, umieszczajac wytacznie jeden opornik
8,2kQ.

Ostrzezenie! — Jezeli do wejscia ,STOP” sg podfgczone urzadzenia

zabezpieczajace, tylko urzadzenia z wyjsciem o statym oporze 8,2kQ
zapewniajg 3 kategorie zabezpieczenia przed usterkami.

TABELA 4 - Maksymalna liczba cykli w ciagu dnia (odn. paragraf A.5.1)

Ed K=50 K<75 K=100 K=125 K=150 K=175 K=200 K=225 K=250 K=275 K=300
9500 183 122 92 73 61 52 46 41 37 33 31
9000 173 115 87 69 58 49 43 38 35 31 29
8500 163 109 82 65 54 47 41 36 33 30 27
8000 153 102 77 61 51 44 38 34 31 28 2
7500 143 95 72 57 48 4 36 32 29 26 24
7000 133 89 67 53 44 38 33 30 27 24 22
6500 123 82 62 49 41 35 31 27 25 22 21
6000 113 75 57 45 38 32 28 25 23 21 19
5500 1083 69 52 41 34 29 26 23 21 19 17
5000 93 62 47 37 31 27 23 21 19 17 16
4500 83 55 42 33 28 24 21 18 17 15 14
4000 73 49 37 29 24 21 18 16 15 13 12
3500 63 42 32 25 21 18 16 14 13 11 11
3000 53 35 27 21 18 15 13 12 11 10 9
2500 43 29 22 17 14 12 11 10 9 8 7
2000 33 22 17 13 11 9 8 7 7 6 6
1500 23 15 12 9 8 7 6 Gl i rr=Fim e ]

1000 13 9 = Strefa, w ktorej uzycie nie jest zalecane
TABELA 5 - Maksymalna liczba cykli z jednym zatadunkiem akumulatora (odn. paragraf A.5.1)
K=50 K=75 K=100 K=125 K=150 K=175 K=200 K=225 K=250 K=275 K=300
1082 721 541 433 361 309 271 240 216 197 180

25 — Polski




Wazne - Po zakonczeniu prob odbiorczych automatyki, po kazdo-
razowym podtaczeniu (lub usunigciu) nowych urzadzen do zacisku
»STOP”, nalezy wykonac procedure wczytywania opisana w para-
grafie A.10.

Podczas uzycia automatyki, centrala spowoduje zatrzymanie manewru w
toku po zaistnieniu jakiejkolwiek zmiany w stosunku do stanu wczytanego
urzadzenia.

A.9 - Jak zainstalowac i podfaczyc¢ dodatkowe pary
fotokomodrek

Oprdocz pierwszej pary fotokomaorek zainstalowanych w sposéb opisa-
ny w paragrafie 5.3, w ktorejkolwiek chwili mozliwe jest zainstalowanie
innych par fotokomaorek, dziatajgac w nastepujacy sposob.

01. Zainstalowac¢ fotokomaorki nadajnika i odbiornika przy uzyciu schema-
tow przedstawionych na rys. 37; nastepnie, podtaczy¢ fotokomaorki
do centrali.

02. W Tabeli 7 odczyta¢ pozycje mostkdw elektrycznych odpowiadajaca
schematowi do instalacji fotokomaorek; nastepnie, umiesci¢ mostki w
fotokomadrce nadajnika i odbiornika w takiej samej pozycji (uwaga —
odtozy¢ nieuzywane mostki w odpowiedniej komorze (rys. 38) w celu
ich przysztego uzycia). Ostrzezenie — Poniewaz konfiguracja bedzie
stuzy¢ centrali do wczytania odpowiednigj pary fotokomorek i przypisa-
nia im odpowiedniego funkcjonowania, nalezy sie upewnic, ze nie ist-
nieja inne fotokomaorki z mostkami umieszczonymi w tej samej pozycii.

03. Wykonac¢ procedure z paragrafu A.10 w celu wczytania do centrali
nowych fotokomarek.

A.10 - Wczytywanie nowych urzadzen podfaczo-
nych lub usunietych

Za kazdym razem, w do centrali zostang podtaczone bezposrednio lub
posrednio (lub usuniete) urzadzenia do zaciskow ,BUS” i ,STOP”, nalezy
dokonac ich wczytania do centrali. Ponizsza procedura umozliwia centrali
wczytanie jednego lub kilku podtaczonych urzadzen i przypisanie im oso-
bistego i jednoznacznego adresu.

01. Na centrali, przytrzymac wcisniety przycisk P2 az zacznie szybko
migac dioda LED P2; nastepnie zwolni¢ przycisk.

02. Odczekac¢ kilka sekund w celu wczytania przez centrale wszystkich
podfaczonych urzadzen. Wczytywanie konczy sie, gdy dioda LED
STOP pozostaje zaswiecona i gasnie dioda LED P2. Uwaga! — Jezeli
dioda LED P2 nadal miga, oznacza to wystgpienie btedu; w tym przy-
padku nalezy przeczyta¢ paragraf D - ,Rozwigzywanie problemdw”.

03. Ponownie wykonac procedure odbioru technicznego automatyki w
sposdb opisany w paragrafie 9.1 - ,Préba odbiorcza”.

Uwaga! - Jezeli w przysziosci zostanie podtaczone do centrali nowe

urzadzenie (na przykfad, nowa para fotokomorek) lub urzadzenie zostanie

usuniete, konieczne bedzie powtdrzenie procedury wczytywania.

B - REGULACJE ZAAWANSOWANE

Centrala systemu ,,ALTO” posiada serie regulowanych parametréw umoz-
liwiajacych dostosowanie produktu do specyficznych wymagan automa-
tyki i uzytkownikow.

W celu dokonania zmiany wartosci lub kontroli ustawionej war-
tosci, nalezy uzy¢ nadajnika radiowego wczytanego w , Trybie 1”
(ewentualnie wezyta¢ nadajnik odnoszac sie do paragrafu C.2).

B.1 - Jak zmieni¢ wartos¢ parametru

Ostrzezenie - Podczas procedury, wskazany przycisk musi byc wcisnigty
na okofto 1s, z przerwg o dfugosci okofo 1s przed ponownym wcisnieciem.
UmoZliwi to centrali rozpoznanie polecenia przestanego drogg radiowa.

01. W Tabeli 8, wybra¢ parametr przeznaczony do zmiany (znaczenie
parametréw zostato opisane w paragrafie B.2) i zapisa¢ wartosc,
ktéra pragnie sie ustawi¢, przycisk nadajnika przeznaczonego do
ustawienia wartosci i liczbe nacisnig¢ na przycisk w celu ustawienia
wybranej wartosci.

02. Na nadajniku, przytrzymac réwnoczesnie wcisnigte przyciski T1 i T2
lub T1 i T3 (patrz w Tabeli 8) przez przynajmniej 5 sekund; nastepnie
zwolni¢ przyciski.

03. (w ciggu 3 sekund) Zmieni¢ wartos¢ wybranego parametru, naciska-
jac na nadajniku przycisk okreslong liczbe razy: przycisk i liczba naci-
Sniec¢ sa opisane w Tabeli 8. Przyktad: w celu dokonania regulacji
,Czas Przerwy” na 40 sekund, nacisngc¢ 3 razy przycisk T1.

~
Tabela 6 38, N
1 urzadzenie P
NO NC 8,2kQ " \I
p ] )
o NO {va\\llgggegl)e (uwaga 1) réwnolegle _ /
Q -’
% NC (uwaga 1) (%i‘(/%gzgaosv)go Szeregowo _ P i
o}
o L rownolegle %
8,2kQ | rownolegle Szeregowo (uwaga 4)
Tabela 7
Fotokomoérka Mostki Fotokomoérka Mostki

A

Fotokomadrka h = 50 cm; dziatajaca
przy zamykaniu

D

Fotokomadrka h = 100 cm;
dziatajgca przy otwieraniu i
zamykaniu

Fotokomadrka h = 100 cm;
dziatajgca przy zamykaniu

C

Fotokomdrka h = 50 cm; dziatajaca
przy otwieraniu i zamykaniu

F

Fotokomorka z lewej dziatajaca przy
otwieraniu

Fotokomorka z prawej dziatajaca J’%
przy otwieraniu
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B.2 - Lista programowalnych parametrow (Tabela 8)

e Czas przerwy: jest to czas, na jaki zezwala centrala po wykonaniu
manewru otwarcia, przed automatycznym zamknieciem skrzydet.
Ostrzezenie — Przerwa bedzie aktywna, wytacznie, gdy zostanie
zaprogramowana opcja ,cykl automatyczny” (tj. zamkniecie automa-
tyczne bramy) podczas programowania opisanego w paragrafie 7.3.2.
Polecenie ,Otwarcie dla pieszych”: zawiera 4 rodzaje polecen
odnoszacych sie do ,,otwarcia czesciowego” skrzydet. Podczas uzycia
automatyki, ustawione polecenie aktywuije sie po nacisnieciu przycisku
T2 nadajnika.

Sita silnikéw: w normalnych warunkach, podczas manewru silnik sto-
suje okreslona site do przesuniecia skrzydta, kontrastujac jego mase,
tarcie na zawiasach, ewentualng obecnosc¢ wiatru, itp.

Jezeli podczas manewru, przypadkowa przeszkoda dodatkowo hamu-
je skrzydto, silnik zwieksza zastosowang site, probujac przezwyciezyc
przeszkode. W tej chwili, jezeli sita, jaka potrzebuje silnik jest wieksza
od ustawionego poziomu, centrala natychmiastowo zleci wykonanie
manewru bezpieczenstwa, odwracajac ruch skrzydta. W zwigzku z tym,
prawidtowa regulacja tego parametru zapewnia dodatkowa ochrone.
Polecenie ,Krok po Kroku”: zawiera 4 rodzaje polecen ,Krok po
Kroku”, tj. polecenie, w ktdrym nacisniecie przycisku aktywuje manewr
nastepujacy po manewrze zakonczonym lub w toku, zgodnie z ustalo-
nym porzadkiem. Podczas uzycia automatyki, aktywacja ustawionego
polecenia nastepuje po nacisnieciu przycisku T1 nadajnika i w urzadze-
niach podtaczonych do centrali przy uzyciu zacisku ,SbS”.
Roztadowanie cisnienia: jest to parametr, ktéry, po odpowiednim
wyregulowaniu, umozliwia roztadowanie cisnienia, dziatajacego na
strukture, gdy skrzydta sg zatrzymane i oparte na blokadach krarico-
wych podczas otwierania lub zamykania.

Wszystkie parametry moga by¢ dowolnie regulowane, z wyjatkiem para-
metrow ,Sita silnikow” i ,Roztadowanie cisnienia”, ktére wymagajg naste-
pujacych czynnosci:

Sita silnikow:

¢ Nie stosowac zbyt duzych wartosci sity do kompensacji ewentualnych
anomalii podczas ruchu bramy, na przyktad w punktach wiekszego tar-
cia. Nadmierna sita zwigksza zagrozenia dla uzytkownika i moze uszko-
dzi¢ skrzydto.

e Jezeli kontrola sity silnika jest stosowana pomocniczo, w celu zmniej-
szenia sity uderzenia, po kazdej regulacji nalezy powtorzy¢ pomiar sity,
tak jak przewidziano w normie EN 12445.

e \Warunki atmosferyczne strefy (na przyktad uderzenia wiatru) moga mie¢
znaczny wptyw na ruch skrzydta, powodujac zwiekszenie obcigzenia
silnika. W zwigzku z tym, okresowo moze by¢ konieczne dokonanie
nowej regulacji parametru ,,Sita silnikdw”.

Rozfadowanie cisnienia:

e Nie stosowac zbyt niskich wartosci roztadowania cisnienia, poniewaz sa
bezuzyteczne; ponadto, moga uszkodzi¢ skrzydto i blokade kraricowa.

¢ Nie stosowac zbyt wysokich wartosci roztadowania cisnienia, poniewaz
moga oddzieli¢ skrzydio od blokady krancowej.

e Stosowac wartosci roztadowania cisnienia umozliwiajace pozostanie skrzy-
dta na styku z blokadg kraricowa, bez zbyt duzego obciazania sinika.

B.3 - Jak sprawdzi¢ ustawienie parametru

W kazdym momencie mozliwe jest sprawdzenie ustawienia zgdanego
parametru, przy zastosowaniu ponizszej procedury.

01. W Tabeli 9 wybra¢ parametr przeznaczony do sprawdzenia (znacze-
nie parametrow zostato opisane w paragrafie B.2).

02. Na nadajniku, przytrzymac réwnoczesnie wcisnigte przyciski T1 i T2
lub T1i T3 (patrz w Tabeli 9) przez przynajmniej 5 sekund; nastepnie
zwolni¢ przyciski.

03. (w ciggu 3 sekund) Na nadajniku, przytrzymac wcisniety przycisk
odpowiadajgcy parametrowi przeznaczonemu do sprawdzenia i
zwolni¢ go po rozpoczeciu migania przez lampe ostrzegawcza.

04. Policzy¢ liczbe migniec¢ i odszuka¢ w Tabeli 10 (kolumna ,N”) ten
sam numer; nastepnie, odczyta¢ z boku obecnie ustawiong wartos¢
w sprawdzanym parametrze. Przykfad: jezeli lampa ostrzegawcza
wykona 3 migniecia, oznacza to, ze ,Czas przerwy” jest zaprogramo-
wany na 40 sekund.

C - WCZYTYWANIE LUB KASOWANIE
NADAJNIKOW RADIOWYCH

C.1 - Wczytywanie PIERWSZY nadajnik

Dostarczone nadajniki nie sg wczytane; wiec, wstepnie, nalezy dokonac
wczytania PIERWSZY nadajnik (Trybie 1), stosujac procedure C.2.

C.2 - Procedura wczytywania w ,, Trybie I”

Podczas uzycia tej procedury, system automatycznie przypisuje kazdemu
z przyciskéw na nadajniku nastepujgce polecenia:

przycisk T1 = polecenie ,Krok po Kroku” (> Otwiera > Stop > Zamyka > ...)
przycisk T2 = polecenie ,Otwarcie dla pieszych” (> Catkowite otwarcie
1 skrzydfa > ...)

przycisk T3 = polecenie > Otwiera > Stop > ...

przycisk T4 = polecenie > Zamyka > Stop > ...

Uwagi: ® Przycisk T5 nie jest wykorzystywany

w tym zastosowaniu. ® Polecenia przypisane

do przyciskow T1 i T2 mogg by¢ zmienione

przez uzytkownika (patrz paragraf B.1 i Tabela

8). ® Symbol ,>" oznacza: ,nacisnac jeden raz

przycisk”.

Tak wiec, w celu réwnoczesnego wczytania

polecen na 4 przyciskach nadajnika, nalezy

dziata¢ w nastepujacy sposob.

01. Na centrali, przytrzymac wcisniety przycisk P1 az do zaswiecenia sie
diody LED P1; nastepnie zwolni¢ przycisk.

02. (w ciggu 10 sekund) wcisnac na co najmniej 2 sekund wybrany przy-
cisk wezytywanego nadajnika radiowego.
Jezeli wezytywanie przebiegto pomysinie, dioda LED P1 wykona 3
migniecia.

03. Jezeli konieczne jest wczytanie kolejnych nadajnikdw, nalezy w ciagu
kolejnych 10 sekund powtdrzy¢ faze 02, w przeciwnym razie proce-
dura wczytywania zakonczy sie automatycznie.

Nadajnik weczytany w Trybie | bedzie mogt sterowad wytacznie 1 automa-
tyka przy uzyciu 4 polecen.

C.3 - Procedura wczytywania w ,, Trybie II”

Podczas uzycia tej procedury, to instalator przypisuje przyciskowi na

nadajniku zadane polecenie, wybrane sposréd dostepnych polecen. W

zwigzku z tym, w celu wczytania polecenia do przycisku, nalezy dziata¢ w

nastepujacy sposob.

01. Nalezy sie zapoznac¢ z nastepujaca tabelg; wybrac¢ polecenie, ktdre
pragnie sie wczytac i zanotowac liczbe razy, jaka nalezy naciskac (w
fazie 03) przycisk nadajnika w celu wczytania.

e polecenie ,Krok po Kroku” (> Otwiera > Stop > Zamyka > ...)
nacisnac 1 raz

¢ polecenie ,Otwarcie dla pieszych” (> Otwarcie 1 skrzydta catko-
wite > ...) nacisnac¢ 2 razy

¢ polecenie > Otwiera > Stop > ...

nacisnac 3 razy

¢ polecenie > Zamyka > Stop > ...

nacisnac 4 razy

Uwagi: ® Polecenia ,,Krok po Kroku” i ,,Otwarcie dla pieszych” moga
by¢ zmienione przez uzytkownika (patrz paragraf B.1). © Symbol ,>"
oznacza: ,nacisngc jeden raz przycisk”.

02. Na centrali, nacisna¢ przycisk P1 liczbe razy wymagana przez pole-
cenie, ktore pragnie sie wczytac i sprawdzi¢, czy liczba szybkich
mignie¢ diody LED P1 odpowiada wybranemu poleceniu.

03. (w ciggu 10 sekund) Wcisna¢ na co najmniej 3 sekundy wybrany przy-
cisk wczytywanego nadajnika radiowego. Jezeli wczytywanie przebie-
gto pomysinie, dioda LED P1 na centrali wykona 3 wolne migniecia.

04. Jezeli tego samego rodzaju polecenia beda przypisane jeszcze inne
nadajniki, nalezy powtorzy¢ faze 03 w ciagu kolejnych 10s. W prze-
ciwnym razie, faza wczytywania zakonczy sie automatycznie.

W celu wczytania innego przycisku, nalezy powtdrzy¢ procedure od
poczatku.

C.4 - Procedura powielania istniejacego, juz wczyta-
nego nadajnika

Niniejsza procedura umozliwia wczytanie do centrali nowego nadajnika,
powielajac cechy innego, istniejacego nadajnika wczytanego uprzednio.
Podczas wykonywania procedury nalezy zwroci¢ uwage na nastepujace
ostrzezenia:

— jezeli nadajnik przeznaczony do wczytania jest wczytany w Trybie |, w
chwili zazgdania nacisnigcia przycisku mozliwe jest nacisniecie jakiegokol-
wiek przycisku na obu nadajnikach;
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Tabela 8 - Ustawienia fabryczne i inne dostepne opcje
Parametr Przycisk dostepu Dostepna wartosé Przycisk | L. naci$nieé¢
Czas przerwy T1+T2 10 sekund T1 1raz
20 sekund () T1 2 razy
40 sekund T1 3 razy
80 sekund T1 4 razy
Polecenie T1+T2 Otwarcie 1 skrzydta w potowie biegu T2 1raz
»Otwarcie dla pieszych” Otwarcie 1 skrzydta catkowite (*) T2 2 razy
(aktywowany przyciskiem Otwarcie 2 skrzydet czesciowe w 1/4 biegu T2 3 razy
T2 nadajnika) Otwarcie 2 skrzydet czesciowe w potowie biegu T2 4 razy
Sifa silnikow T1+T2 Minimalna T3 1raz
Srednia minimalna () T3 2 razy
Srednia maksymalna T3 3 razy
Maksymalna T3 4 razy
Polecenie ,,Krok po Kroku” | T1 + T2 > Otwiera > Stop > Zamyka > Stop > ... T4 1raz
(aktywowany przyciskiem > Otwiera > Stop > Zamyka > ... () T4 2 razy
T1 nadajnika i zaciskiem .
,SbS” centrali) > Otwiera > Zamyka > ... T4 3 razy
> Otwiera > ... T4 4 razy
Roztadowanie cisnienia
e w trakcie Zamykania (silnik 1) | T1 + T3 Brak roztadowania (*) T 1raz
0,1s (minimum) T 2 razy
oo T 3 razy
ooo T1 4 razy
0,4s (Sredni) T1 5 razy
eocoo T1 6 razy
soccce T1 7 razy
0,7s (maksimum) T 8 razy
e v trakcie Otwierania (silnik 1) | T1 + T3 Brak roztadowania (*) T2 1raz
0,1s (minimum) T2 2 razy
oo T2 3 razy
ooe T2 4 razy
0,4s (Sredni) T2 5 razy
socce T2 6 razy
ccccee T2 7 razy
0,7s (maksimum) T2 8 razy
e w trakcie Zamykania (silnik 2) | T1 + T3 Brak roztadowania (*) T3 1raz
0,1s (minimum) T3 2 razy
oo T3 3 razy
(L1 T3 4 razy
0,4s (Sredni) T3 5 razy
cccoe T3 6 razy
scccce T3 7 razy
0,7s (maksimum) T3 8 razy
e\ trakcie Otwierania (siink 2) | T1 + T3 Brak roztadowania (*) T4 1raz
0,1s (minimum) T4 2 razy
oo T4 3 razy
ooo T4 4 razy
0,4s (Sredni) T4 5 razy
eocoo T4 6 razy
ccccce T4 7 razy
0,7s (maksimum) T4 8 razy
(*) Ustawienia fabryczne
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Tabela 9
Parametr dastenu wyewietianta
Czas przerwy T1+T2 T
Skrzydto dla pieszych T1+T2 T2
Sita silnikow T+ T2 T3
Funkcja ,Krok po Kroku” T1+T2 T4
Roztadowanie podczas Zamykania (silnik 1)  T1 + T3 T
Roztadowanie podczas Otwierania (silnik 1)  T1 + T3 T2
Roztadowanie podczas Zamykania (silnik 2) T1 + T3 T3
Roztadowanie podczas Otwierania (silnik 2)  T1 + T3 T4
Tabela 10
Parametr Nr | Ustawiona wartos¢
Czas przerwy 1 | 10 sekund

2 | 20 sekund (%)

3 | 40 sekund

4 | 80 sekund (¥)
Polecenie 1 | Otwarcie 1 skrzydta w potowie biegu
»Otwarcie dla 2 | Otwarcie 1 skrzydta catkowite (*)
pieszych” 3 | Otwarcie 2 skrzydet czesciowe w 1/4 biegu

4 | Otwarcie 2 skrzydet czesciowe w potowie biegu
Sita silnikéw 1 | Minimum

2 | Srednia minimalna (*)

3 | Srednia maksymalna

4 | Maksymalna
Polecenie 1 | > Otwiera > Stop > Zamyka > Stop > ...
,»Krok po Kroku” | 2 | > Otwiera > Stop > Zamyka > ... (¥)

3 | > Otwiera > Zamyka > ...

4 | > Otwiera > ...
Roztadowanie
cisnienia
e v trakcie Brak roziadunku (*)

Zamykania (silnik 1)

0,1s (minimum)

0,4s (Sredni)

0,7s (maksimum)

e w trakcie
Otwierania (silnik 1)

Brak roztadunku (*)

0,1s (minimum)

0,4s (Sredni)

0,7s (maksimum)

e w trakcie
Zamykania (silnik 2)

Brak rozfadunku ()

0,1s (minimum)

0,4s (Sredni)

0,7s (maksimum)

® w trakcie
Otwierania (silnik 2)

Brak roziadunku ()

0,1s (minimum)

0,4s (Sredni)

OIN O OAWN=|ONOOOARWN=IONOOOG AN =[ONOOOGLAW®N =

0,7s (maksimum)

(*) Ustawienia fabryczne

— jezeli natomiast nadajnik przeznaczony do wczytania jest wezytany w Trybie
II, w chwili zazgdania nacisnigcia przycisku konieczne jest nacisniecie na ,sta-
rym” nadajniku przycisku z poleceniem przeznaczonym do powielenia i na
L,nhowym” nadajniku przycisku, do ktdrego pragnie sie przypisac to polecenie.
01. Nalezy ustawi¢ oba nadajniki w promieniu odbioru automatyki i naci-
skaé przez przynajmniej 5 sekund przycisk na ,nowym” nadajniku
radiowym; nastepnie, nalezy zwolni¢ przycisk.
02. Na ,starym” nadajniku, nacisnac przycisk 3 razy, w wolnym tempie.
03. Na ,nowym” nadajniku, nacisnac przycisk 1 razy, w wolnym tempie.
W tej chwili, ,nowy” nadajnik jest wczytany do centrali i podsiada
cechy takie same, jak cechy ,starego” nadajnika.

W celu wczytania innych nadajnikdw, nalezy ponownie wykonac¢ procedure.

C.5 - Kasowanie WSZYSTKICH nadajnikow radio-
wych wczytanych do centrali
Uwaga! - Procedura ta kasuje wszystkie wczytane nadajniki.

01. Na centrali, przytrzymac wcisniety przycisk P1 i odczekac az dioda
LED P1 zaswieci sig, po chwili zgasnie, a nastgpnie wykona 3 mignie-
cia — zwolni¢ przycisk dokfadnie podczas trzeciego migniecia.

02. Odczekac okoto 4 sekundy podczas ktérych dioda LED P1 miga bar-
dzo szybki (= kasowanie w toku).

03. Po kilku chwilach, dioda LED P1 wykona 5 powolnych migniec¢ (=
kasowanie ok).

C.6 - Uzycie nadajnikéow wczytanych w ,, Trybie II”’

W tej samej centrali moze by¢ wczytana wigksza liczba nadajnikéw,
zaréwno w Trybie |, jak i w Trybie II. Centrala posiada 256 blokéw pamieci
i kazdy moze wczytac albo wszystkie przyciski nadajnika, jezeli jest on
wczytany w Trybie |, albo 1 przycisk nadajnika, jezeli jest on wczytany w
Trybie Il.

Przy odpowiednim uzyciu wczytywania w Trybie Il mozliwe jest rowniez
sterowanie 2 lub wigksza liczba réznych automatyk. Na przyktad,

® przy uzyciu przycisku T1 wczytanego jako ,> Otwiera > Stop > ...”
mozna sterowac 1 automatyka;

® przy uzyciu przycisku T2 wczytanego jako ,> Zamyka > Stop > ...”
mozna sterowac 1 automatyka;

® przy uzyciu przycisku T3 wczytanego jako ,> Otwiera > Stop > Zamy-
ka > ...” mozna sterowac 2 automatykami;

e przy uzyciu przycisku T4 wczytanego jako ,> Otwiera > Stop > Zamy-
ka > ...” mozna sterowa¢ 3 automatykami;

Uwagal! - Jezeli nadajnik jest juz wczytany w Trybie |, nie jest mozliwe
wczytanie jego przycisku w Trybie I.

D - ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Tabela 12 zawiera przydatne wskazéwki na nieprawidtowego funkcjono-
wania, jakie moze wystgpi¢ podczas montazu lub w przypadku wystapie-
nia usterki.

E - DIAGNOSTYKA | SYGNALIZACJE

Niektore urzadzenia maja mozliwosé emitowania specjalnych sygnatéw,
za pomoca ktérych mozna tatwo okresli¢ stan dziatania lub ewentualne
usterki urzadzen.

E.1 - Sygnalizacje diod LED na fotokomodrkach

W fotokomadrkach znajduje sie dioda LED ,SAFE” (rys. 28) umozliwiajaca
sprawdzenie, w kazdej chwili, stanu funkcjonowania. W celu zrozumienia
znaczenia migania, patrz Tabela 13.

E.2 - Sygnalizacje diod LED na centrali sterujacej

W centrali znajduje sie zestaw diod LED, z ktérych kazda moze emitowac
specyficzne sygnaty, zaréwno podczas normalnego funkcjonowania, jak i
w razie anomalii. W celu zrozumienia znaczenia migania, patrz Tabela 11.

E.3 - Sygnalizacja lampy ostrzegawczej

Lampa ostrzegawcza podczas manewru miga z czestotliwoscia 1 mignie-
cia na sekunde; w przypadku anomalii, zostaje wyemitowana seria krot-
kich mignie¢ w czestszych odstepach czasu (co pot sekundy). Migniecia
sg powtarzane 2 razy i sg oddzielone pauza o dtugosci 1 sekundy. W celu
zrozumienia znaczenia migania, patrz Tabela 14.
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Tabela 11 - Sygnalizacje diod LED na centrali sterujgce;

Dioda LED BUS Stan Dziatanie

Zgaszona Anomalia Sprawdzi¢ obecnos¢ zasilania; sprawdzi¢, czy nie zadziataty
bezpieczniki; ewentualnie zlokalizowac przyczyne usterki i wymienicé
bezpieczniki na inne o tej samej wartosci i charakterystyce.

Zaswiecona Powazna anomalia Obecnos¢ powaznej anomalii; wytaczy¢ centrale na kilka sekund; jezeli

stan sie utrzyma, oznacza to, ze wystapita usterka i nalezy wymienic
ptyte elektroniczna.

Jedno migniecie na sekunde

Wszystko OK

Prawidtowe dziatanie centrali.

2 dtugie migniecia

Nastgpita zmiana stanu wejs¢

Normalna sytuacja jest zmiana na jednym z wejsé: OPEN, STOP,
zadziatanie fotokomarek lub uzycie nadajnika radiowego.

Seria mignie¢ rozdzielonych
przerwa

To ta sama sygnalizacja, jak w przypadku lampy ostrzegawczej. Patrz Tabela 14.

Szybkie miganie

Zwarcie na BUS

Zostato odczytane przecigzenie, wiec zasilanie BUS zostato wytaczone.
Sprawdzi¢, ewentualnie odtaczajac urzadzenia (jedno za drugim). W
celu wigczenia zasilania BUS, wystarczy wydac polecenie, na przyktad
za pomocg nadajnika radiowego

Dioda LED STOP

Stan

Dziatanie

Zgaszona Zadziatanie wejscia STOP Sprawdzi¢ urzadzenia podtgczone do wejscia STOP

Zaswiecona Wszystko OK Wejscie STOP aktywne.

Dioda LED SbS Stan Dziatanie

Zgaszona Wszystko OK Wejscie SbS nie jest aktywne.

Zaswiecona Zadziatanie wejscia SbS Jest to normalne jedynie, gdy jest rzeczywiscie aktywne urzadzenie
podtaczone do wejscia SbS.

Dioda LED P1 Stan Dziatanie

Zgaszona Wszystko OK Brak wczytywania w toku.

Zaswiecona Wczytywanie w , Trybie I” Normalne podczas wczytywania w Trybie 1, ktory trwa maksymalnie

10s.

Seria szybkich mignie¢, od 1
do 4

Wezytywanie w , Trybie II”

Normalne podczas wczytywania w Trybie 2, ktory trwa maksymalnie
10s.

1 powolne migniecie

Nieprawidtowe polecenie

Otrzymano polecenie od nadajnika, ktdry nie zostat wczytany.

3 polne migniecia

Wezytywanie OK

Pomysine wczytywanie.

5 polne migniecia

Kasowanie OK

Pomysine skasowanie wszystkich nadajnikdw.

Dioda LED P2 Stan Dziatanie
Zgaszona Wszystko OK Wybrana predkos¢ ,wolno”.
Zaswiecona Wszystko OK Wybrana predkosc¢ ,,szybko”.

1 mignigcie na sekunde

Nie zostato zapamietane zadne
urzadzenie lub wystgpit btad
zapamietanych urzadzen

Mozliwe, ze nastgpita usterka urzadzen: sprawdzic i ewentualnie
powtoérzy¢ procedure wczytywania podtaczonych urzadzen (patrz
punkt A.10).

2 migniecia na sekunde

Faza wczytywania w toku

Wskazuje procedure wyszukiwania podtaczonych urzadzen w toku
(ktora trwa maksymalnie kilka sekundl).

Dioda LED P3 Stan Dziatanie
Zgaszona Wszystko OK Funkcjonowanie z ,,cyklem pdtautomatycznym”.
Zaswiecona Wszystko OK Funkcjonowanie z ,,cyklem automatycznym”.

1 migniecie na sekunde

Nie istnieje zaden wczytany kat
otwarcia

Wykonac¢ faze wczytywania katéw otwarcia i zamkniecia skrzydet (patrz
paragraf 7.2).

2 migniecia na sekunde

Faza rozpoznawania katow
otwarcia w toku

Wskazuije, ze jest w toku faza wczytywania katow otwarcia.
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Tabela 12 - Sygnalizacje problemy operacyjne

Oznaki

Prawdopodobna przyczyna i mozliwe srodki zaradcze

Nadajnik nie wysyta zadnych sygnatow

(dioda LED sie nie swieci)

e Sprawdzi¢, czy baterie nie sg roztadowane. W razie potrzeby wymienic baterie.

Manewr si¢ nie rozpoczyna i dioda LED

,BUS” nie miga

e Sprawdzi¢, czy kabel zasilajgcy jest podtaczony do gniazda elektrycznego.
e Sprawdzi¢, czy bezpieczniki nie sa pobudzone (paragraf A.3); jesli tak, okresli¢ przyczyne awarii, a
nastepnie wymienic je na inne o tej samej wartosci i cechy.

Manewr nie rozpoczyna sie i dioda LED

jest zgaszona

e Sprawdzi¢, czy polecenie jest faktycznie odbierane. Jezeli polecenie dociera do wejscia SbS,
odpowiednia dioda LED ,SbS” musi sie zaswiecic; jezeli natomiast jest uzyty nadajnik radiowy,
dioda LED ,BUS” musi wykona¢ dwa diugie migniecia.

Manewr nie rozpoczyna sie i dioda LED

wykonuije kilka mignie¢

e Patrz Tabela 14.

Manewr rozpoczyna sie, lecz zaraz po
tym nastepuje odwrdcenie ruchu bramy

¢ Wybrana sita jest zbyt mata, aby poruszac¢ skrzydtami. Sprawdzi¢ czy wystepuja jakies
przeszkody i ewentualnie wybrac¢ wiekszg site, zgodnie z opisem w paragrafie B.1.

Manewr jest wykonywany, ale nie dziata

lampa ostrzegawcza

e Sprawdzi¢ obecnos¢ zasilania podczas manewru na zacisku FLASH lampy ostrzegawczej (jako,
ze jest to prad zmienny, warto$¢ napiecia nie ma znaczenia: okoto 10-30 V). Jezeli napiecie
jest obecne, prawdopodobnie nalezy wymieni¢ zaréwke na nowa o identycznych parametrach.

Tabela 13 - Sygnalizacje diod LED na fotokomadrkach

Dioda LED ,,SAFE”

Stan

Dziatanie

Zgaszona

Fotokomadrka nie jest zasilana lub
jest uszkodzona

Sprawdzi¢, czy w zaciskach fotokomérki jest obecne napiecie
okoto 8 + 12 Vds; jezeli napiecie jest prawidtowe, prawdopodobnie
fotokomarka jest uszkodzona

3 szybkie migniecia i 1
sekunda przerwy

Urzadzenie nie zostato
rozpoznane przez centrale

Powtdérzy¢ procedure wczytywania centrali (paragraf A.10).
Sprawdzi¢, czy wszystkie pary fotokomoérek na BUS maja rézne
adresy (patrz paragraf A.9).

1 bardzo powolne
mignigcie

RX odbiera optymalny sygnat

Prawidiowe funkcjonowanie.

1 powolne migniecie

RX odbiera prawidtowy sygnat

Prawidtowe funkcjonowanie.

1 szybkie migniecie

RX odbiera staby sygnat

Prawidtowe funkcjonowanie, ale nalezy sprawdzi¢ ustawienie w linii
TX-RX i czystos¢ szybek.

1 bardzo szybkie migniecie

RX odbiera bardzo staby sygnat

Jest na granicy prawidtowego funkcjonowania; nalezy sprawdzi¢
ustawienie w linii TX-RX i czysto$¢ szybek.

Swieci

RX nie odbiera zadnego sygnatu

Sprawdzi¢, czy nie ma przeszkdd pomiedzy nadajnikiem i
odbiornikiem (TX i RX). Sprawdzi¢, czy dioda LED na nadajniku miga
powoli. Sprawdzi¢ wyrédwnanie miedzy nadajnikiem i odbiornikiem.

Tabela 14 - Sygnalizacja lampy ostrzegawczej

Miganie w szybkim tempie

Stan

Dziatanie

1 migniecie,
jednosekundowa przerwa,
1 migniecie,

Btad na BUS

Na poczatku manewru, kontrola obecnych urzadzen nie odpowiada
wczytanym urzadzeniom; nalezy sprawdzi¢ i ewentualnie powtorzy¢
wczytywanie urzadzen (paragraf A.10). MoZliwe, ze niektdre z
urzadzen sa uszkodzone, nalezy je wiec sprawdzi¢ i wymienic.

2 migniecia,
jednosekundowa przerwa,
2 migniecia,

Zadziatanie fotokomorki

Na poczatku manewru jedna lub wiecej fotokomaorek nie daje zgody.
Sprawdzi¢, czy nie wystepuja przeszkody. Podczas ruchu, w razie
obecnosci przeszkody, nie jest wymagane zadne dziatanie.

3 migniecia,
jednosekundowa przerwa,
3 migniecia,

Zadziatanie ogranicznika ,sity
silnika”

Podczas ruchu, brama napotkata zwigkszony opér; sprawdzic jego
przyczyne.

4 migniecia,
jednosekundowa przerwa,
4 migniecia,

Zadziatanie wejscia STOP

Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadziatato wejscie STOP;
sprawdzi¢ przyczyne.
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PARAMETRY TECHNICZNE URZADZENIA

Sitownik ALTO100C, do bram skrzydtowych

e Typ: Sitownik elektromechaniczny do automatyzacji bram automatycznych z wbudowana centralg sterujaca z odbiornikiem radiowym do nadajni-
kow ,ECCO5...".

e Zastosowana technologia: silnik pradu statego; przektadania epicykloidalna; reczne odblokowanie silnika. Wbudowany do silnika, ale oddzielony
od centrali transformator, redukuje napiecie sieciowe do napiecia nominalnego 24V=== stosowanego w catej automatyce.

e Moment maksymalny: 100 Nm

¢ Moment nominalny: 50 Nm

¢ Predkosé¢ bez tadunku: 0,20 rad/s + 0,30 rad/s

¢ Predkos¢ przy momencie nominalnym: 0,16 rad/s + 0,24 rad/s

¢ Maksymalna czestotliwos¢ cykli manewréw: 50 cykli/godzine (maksymalny 100 cykli w ciggu dnia)

e Maksymalny czas pracy ciagtej: okoto 10 minut

e Ograniczenia w uzytkowaniu: produkt moze by¢ uzywany z bramami o maksymalnej masie 180 kg (skrzydto 0,8 m) lub o maksymalnej dtugosci
skrzydta 1,6 m i maksymalnym kacie otwarcia 110°

e Zasilanie sieciowe: 230 V~v (+10% -15%) 50/60 Hz

e Pobér mocy: 120 W

e Zasilanie awaryjne: przystosowanie do akumulatoréw zapasowych ,PR200”

e Wyjscie lampy ostrzegawczej: dla swiatet sygnalizacyjnych na LED (mod. FL200)

e Wyjscie ,,BUS”: jedno wyjscie z obciazeniem maksymalnym 7 jednostek ECSBus

e Wejscie ,,SbS”: dla stykdw normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje polecenie ,Krok po Kroku”)

e Wejscie ,STOP”: dla stykdw normalnie otwartych i/lub statego oporu 8,2kQ lub dla stykdéw normalnie zamknietych rozpoznawany jest stan ,,nor-
malny” (kazda zmiana zapisanego stanu wywota polecenie ,STOP”)

e Wejscie dla anteny radiowej: 50o0hm dla kabla typu RG58 lub podobnych

e Maksymalna dlugos¢ przewodow: zasilanie sieciowe: 30m; wyjscia silnikdw: 10m; inne wejscia/wyjscia: 20m, kabel antenowy, najlepiej krotszy
niz 5m (z uwzglednieniem zalecen dotyczacych minimalnego przekroju i rodzaju kabli)

e Temperatura otoczenia pracy: -20°C...+50°C (w niskich temperaturach zmniejsza sig wydajnosc sitownika)

e Montaz: w pionie, przy uzyciu odpowiedniej ptyty mocujacej

e Stopien ochrony: IP 44

e Wymiary / masa: 385 x 90 x 123 mm / 4,8 kg

¢ Mozliwos¢ sterowania radiowego: przy uzyciu nadajnikow ECCO5.... Do centrali moze zosta¢ wystane jedno lub wigcej z nastepujacych pole-
cen: ,Krok po Kroku”, ,,Otwarcie czgsciowe”, ,Tylko otworz”, i, Tylko zamknij”

¢ Mozliwe do wczytania nadajniki ECCOS...: do 256, jesli wczytane w , Trybie I”.

e Zasieg nadajnikéw ECCOS...: od 50 do 100m. Zasieg zalezy od wystepowania przeszkod i/lub zaktdcen elektromagnetycznych, jak réwniez od
potozenia anteny odbiorczej wbudowanej w lampe ostrzegawczg FL200

¢ Funkcje programowane: funkcjonowanie ,pdtautomatyczne” (po otwarciu, centrala nie zamyka automatycznie bramy) lub ,automatyczne” (po
otwarciu, centrala zamyka automatycznie brame); predkos¢ silnika ,,powoli” lub ,,szybko”; do funkcjonowania ,automatycznego” czas przerwy do
wyboru wynosi 10, 20, 40, 80 sekund; ,otwarcie dla pieszych” wybierane sposrdd 4 trybdw; czutose systemu odczytu przeszkdd wybierany spo-
Srod 4 poziomdw; funkcjonowanie polecenia ,Krok po Kroku” wybierane sposrdd 4 trybdow

¢ Funkcje automatyczne: wczytywanie urzadzen podtaczonych do wyjscia ,BUS”; wczytywanie rodzaju urzadzenia ,STOP” (styk NO, NC lub staty
opor 8,2kohm); wezytywanie kata otwarcia dla kazdego silnika; wczytywanie liczby sitownikéw obecnych w automatyce (1 lub 2)

Sitownik ALTO100M, do bram skrzydtowych

e Typ: sitownik elektromechaniczny do automatyzacji bram i drzwi automatycznych

e Zastosowana technologia: silnik pradu statego; przektadania epicykloidalna; reczne odblokowanie silnika.

e Moment maksymalny: 100 Nm

¢ Moment nominalny: 50 Nm

e Predkosé¢ bez tadunku: 0,20 rad/s + 0,30 rad/s

¢ Predkos¢ przy momencie nominalnym: 0,16 rad/s + 0,24 rad/s

¢ Maksymalna czestotliwos¢ cykli manewréw: 50 cykli/godzine (maksymalny 100 cykli w ciagu dnia)

e Maksymalny czas pracy ciagtej: okoto 10 minut

e Ograniczenia w uzytkowaniu: produkt moze by¢ uzywany z bramami o maksymalnej masie 180 kg (skrzydto 0,8 m) lub o maksymalnej dtugosci
skrzydta 1,6 m i maksymalnym kacie otwarcia 110°

e Zasilanie: 24 V=== (50%)

e Nominalny pobdr pradu: 2A; w momencie startowym moc wynosi 3A przez maksymalny okres 2 sekund

e Temperatura otoczenia pracy: -20°C...+50°C (w niskich temperaturach zmniejsza sie wydajnosc sitownika)

e Montaz: W pionie, przy uzyciu odpowiedniej ptyty mocujacej

e Stopien ochrony: IP 44

e Wymiary / masa: 385 x 90 x 123 mm / 4,3 kg

UWAGI: » Zestaw ALTO101START i ALTO100 zostat wyprodukowany przez NICE S.p.a. (TV) I. e Firma Nice zastrzega sobie prawo wprowadzania
zmian parametrow technicznych wiasnych produktow w ktérejkolwiek chwili i bez uprzedzenia, ale gwarantujgc ich funkcjonalnosc¢ i przewidziane
zastosowanie. ® Charakterystyka techniczna odnosi sie do temperatury 20°C.
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OBSLUGI (do dostarczenia koncowemu uzytkownikowi)

— KROK 11 —

A Zaleca sie przechowywanie instrukcji i udostepnienie jej
wszystkim uzytkownikom urzadzenia.

11.1 - OSTRZEZENIA

® Nadzorowaé brame podczas jej przesuwania sie i zachowacé
bezpieczna odlegtos¢ do momentu, gdy brama zostanie catkowi-
cie otwarta lub zamknieta. Nie przechodzi¢ przez brame dopdki
nie zostanie ona catkowicie otwarta i sie nie zatrzyma. ® Nie po-
zwalaé dzieciom na przebywanie w poblizu bramy ani na zabawe
jej elementami sterujacymi. ® Przechowywac nadajniki w miejscu
niedostepnym dla dzieci. ® W przypadku wystapienia jakichkol-
wiek nieprawidtowosci (dziwne odgtosy, szarpanie), niezwtocznie
przerwac uzytkowanie urzadzenia. Zlekcewazenie takich niepra-
widtowosci moze doprowadzi¢ do wypadku. ® Nie dotykaé¢ zad-
nych czesci urzadzenia, kiedy sa w ruchu. ® Zapewni¢ wykonywa-
nie okresowych kontroli zgodnie z planem konserwacji. ® Konser-
wacje lub naprawy urzadzenia moga by¢ wykonywane wytacznie
przez wykwalifikowany personel techniczny. ® Przestac polecenie
z uszkodzonymi urzadzeniami bezpieczenstwa:

Istnieje mozliwos¢ sterowania brama nawet wtedy, gdy urzadzenia zabez-
pieczajace nie dziatajg prawidtowo lub sa nieaktywne.

01. Wigczy¢ sterowanie bramy za pomoca nadajnika. Jezeli urzadzenia
zabezpieczajgce zezwolg na otwarcie, brama otworzy sie normalnie. W
przeciwnym razie w ciggu 3 sekund nalezy ponownie aktywowac i przy-
trzymac przycisk stuzgcy do wydania polecenia. 02. Po okoto 2 sekun-
dach rozpocznie sie ruch bramy w trybie ,Manualnym”, to znaczy brama
sie przesuwa dopoki wciskamy przycisk, a po jego zwolnieniu natych-
miast sie zatrzyma.

W przypadku uszkodzenia urzadzen zabezpieczajacych, nalezy jak naj-
szybciej naprawic elementy automatyki.

11.2 - Reczne blokowanie o i odblokowanie i motoreduktora

Sitownik jest wyposazony w system mechaniczny, umozliwiajacy reczne
otwieranie i zamykanie bramy. Te czynnosci reczne nalezy wykonywac w
przypadku braku zasilania elektrycznego, usterek oraz podczas czynno-
Sci instalacyjnych.

Uwaga - W razie braki zasilania elektrycznego, w celu przesuniecia
bramy mozna wykorzysta¢ rowniez energie z akumulatora zapasowego
PR200, jezeli jest on obecny w instalacji.

W celu recznego odblokowania sitownika, nalezy sie odnies¢ do rys. 39 i
postepowac w nastepujacy sposob.

01. Obrdci¢ w prawo, o 90°, tarcze odblokowujaca w sposéb umozliwia-
jacy odstoniecie sworznia odblokowujgcego.

02. Wiozy¢ klucz zataczony do zestawu do odpowiedniego sworznia od-
blokowujacego.

7

03. Przekreci¢ klucz odblokowujacy w prawo, wykonujac prawie petny
obrdt.

04. Teraz mozna przesunac recznie skrzydto bramy potozenie.

05. W celu przywrdcenia funkcjonowania automatyki, nalezy przekrecic w
lewo klucz w sworzniu odblokowujacym i przesunac recznie skrzydto
az do zatrzasniecia mechanicznego zaczepu skrzydta w mechanizmie
ciggnacym.

06. Na koniec, wyjac klucz ze sworznia i przekrecic¢ tarcze odblokowujaca
w lewo 0 90°, az do zastoniecia otworu.

W przypadku awarii motoreduktora, mozliwe jest wykonanie odblokowa-
nia silnika w celu sprawdzenia, czy usterka nie dotyczy mechanizmu od-
blokowujacego.

11.3 - Sterowanie brama

e Za pomoca nadajnika radiowego
Polecenie przypisane do kazdego przycisku zalezy od sposobu, w jaki
zostato wczytane.

11.4 - Konserwacja do wykonania przez uzytkownika

Ponizej wymienione zostaty czynnosci, ktére uzytkownik bramy powinien
okresowo wykonywac:

¢ Do czyszczenia powierzchni urzadzen stosowac lekko zwilzona
Sciereczke (nie mokra). Nie uzywac substanciji zawierajacych al-
kohol, benzen, rozcieniczalniki lub inne substancje tatwopalne;
uzycie tych substancji moze doprowadzi¢ do uszkodzenia urza-
dzen i spowodowac pozary lub porazenia pradem elektrycznym.

e Usuwanie lisci i kamieni: odtaczy¢ zasilanie od automatyki przed
wykonaniem kolejnych dziatan, aby nikt nie doprowadzit do uru-
chomienia bramy.

11.5 - Wymiana baterii w pilocie

Gdy bateria jest roztadowana, zasieg nadajnika ulega znacznemu zmniej-
szeniu. Jezeli po nacisnieciu przycisku dioda zapala sie i natychmiast ga-
Snie, zanikajac, oznacza to, ze bateria jest catkowicie roztadowana i nale-
7y ja natychmiast wymienic.

Jezeli natomiast dioda zapala sie tylko na chwile, oznacza to, ze bateria
jest czesciowo roztadowana. W takim przypadku, nalezy nacisna¢ przy-
cisk na co najmniej pdt sekundy, aby nadajnik mogt wystac polecenie.
Jezeli jednak bateria jest zbyt mocno roztadowana, by nadajnik mogt wy-
sta¢ polecenie (i ewentualnie zaczekac na odpowiedz), nadajnik wytaczy
sie, a Swiatto diody zaniknie. W takim przypadku nalezy przywréci¢ nor-
malne dziatanie nadajnika, wymieniajac roztadowang baterie na inng tego
samego typu, przestrzegajac wskazanej biegunowosci. Aby wymieni¢ ba-
terig, nalezy postepowac zgodnie z instrukcijg przedstawiong ponizej.

A Baterie zawieraja substancje niebezpieczne: nie wolno ich wy-
rzucaé¢ razem z odpadami komunalnymi, lecz nalezy stosowac
sposoby utylizacji przewidziane w lokalnych przepisach.
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ZALACZNIK 1

DEKLARACJA ZGODNOSCI CE

Zgodnie z dyrektywa 2006/42/WE, ZALACZNIK |, czes¢ A (deklaracja zgodnosci CE dla maszyn)

Deklaruje na wtasna odpowiedzialnos$¢, ze urzadzenie:
- automatyka: napedzana brama skrzydtowa

Spetnia podstawowe wymogi nastepujacych dyrektyw:
2006/42/WE Dyrektywa Maszynowa

Jest rowniez zgodna z nastepujacymi normami zharmonizowanymi:
EN 12445 ,Drzwi i bramy przemystowe, handlowe i garazowe. Bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem
— metody badan”
EN 12453 ,Drzwi i bramy przemystowe, handlowe i garazowe. Bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem
— wymagania”
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ZALACZNIK 2

DEKLARACJA ZGODNOSCI

Deklaracja zgodna z dyrektywami: 1999/5/WE (R&TTE), 2014/30/WE (EMC); 2006/42/WE (MD) zatgcznik I, czes¢ B

Uwaga. Zawartosc niniejszej deklaracji zgodnosci odpowiada oswiadczeniom znajdujgcym sie w oficjalnym dokumencie ztozonym w siedzibie
firmy Nice S.p.a., w szczegdlnosci ostatnim zmianom dostepnym przed wydrukowaniem ninigjszej instrukcji. Niniejszy tekst zostat dostosowany
w celach wydawniczych. Kopig oryginalnej deklaracji mozna uzyskac w siedzibie spotki Nice S.p.a. (TV) Italy.

Numer deklaracji: 571/ALTO100C Wydanie: 0 Jezyk: PL

Nazwa producenta: NICE S.p.A.

Adres: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italy

Osoba upowazniona do sporzadzenia dokumentacji technicznej: NICE S.p.A. — Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italy
Typ produktu: Sitownik elektromechaniczny 24 Vdc

Model / Typ: ALTO100C, ALTO100M

Urzadzenia dodatkowe: PR200, ECCO5BO, ECCO5WO, PH200, FL200

Ja, nizej podpisany Roberto Griffa, jako Chief Executive Officer deklaruje na wiasna odpowiedzialnosc, ze wyzej wymienione produkty sg zgodne
Z nastepujacymi dyrektywami:

e Model ALTO100C sa zgodne z Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 1999/5/WE z dnia 9 marca 1999 r. w sprawie
urzgdzen radiowych i koncowych urzadzen telekomunikacyjnych oraz wzajemnego uznawania ich zgodnosci, zgodnie z nastepujacymi nor-
mami zharmonizowanymi:

QOchrona zdrowia (art. 3(1)(a)): EN 62479:2010.

Bezpieczenistwo elektryczne (art. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006 + A11:2009 +A12:2011 + A1:2010 + A2:2013.

Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.9.2:2011; EN 301 489-3 V1.6.1:2013.

Widmo radiowe (art. 3(3)): EN 300 220-2 VV2.4.1:2012.

e Modele ALTO100C, ALTO100M, sa zgodne z DYREKTYWA PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 2014/35/UE z dnia 26 lutego 2014
roku w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich odnoszacych sie do udostepniania na rynku sprzetu elektrycznego prze-
widzianego do stosowania w okreslonych granicach napiecia (wersja przeksztatcona), zgodnie z nastgpujgcymi normami zharmonizowanymi:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011; EN 60335-2-103:2003 + A11:2009;
EN 62233:2008.

e Modele ALTO100C, ALTO100M, s3g zgodne z DYREKTYWA PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY 2014/30/UE z 26 lutego 2014 r. w
sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich w zakresie zgodnosci elektromagnetycznej (wersja przeksztatcona), zgodnie z
nastepujacymi normami zharmonizowanymi: EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2007 + A1:2011.

Ponadto, produkty ALTO100C i WT10SK sa zgodne z nastepujaca dyrektywa w zakresie wymagan dotyczacych maszyn nieukonczonych:

Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 2006/42/WE z dnia 17 maja 2006 r. dotyczaca maszyn, zmieniajaca dyrektywe 95/16/
WE (przeksztalcenie)

e Nizej podpisany deklaruje, ze stosowna dokumentacja techniczna zostata sporzgdzona zgodnie z zatgcznikiem VII B dyrektywy 2006/42/WE
oraz, ze spetione zostaty nastepujace wymagania podstawowe:
111-112-113-121-126-151-152-155-156-157-158-1.5.10-1.5.11

e Producent zobowigzuje sie do przekazania wtadzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnione zapytanie, informacji dotyczacych maszyny
nieukoriczonej, zachowujac catkowicie swoje prawa do wtasnosci intelektualnej.

e Jezeli maszyna nieukoriczona zostanie przekazana do eksploatacji w kraju europejskim, ktérego jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejszej
deklaraciji, importer ma obowigzek dotaczy¢ do niniejszej deklaracji stosowne ttumaczenie.

e Ostrzegamy, ze maszyny nieukoriczonej nie mozna przekazywac¢ do eksploatacji do czasu, kiedy maszyna koncowa, do ktdrej zostanie
wigczona, nie uzyska deklaracji zgodnosci (jezeli wymagana) z zatozeniami dyrektywy 2006/42/WE.

Produkty ALTO100C e ALTO100M sa zgodne z nastepujacymi normami (w zakresie majgcych zastosowanie czesci): EN 13241-1:2003 +
A1:2011; EN 12445:2000; EN 12453:2000; EN 12978:2003 + A1:2009.
QOderzo, 28 lipca 2016

Inz. Roberto Griffa
(Chief Executive Officer)
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Service Aprés Vente France

En cas de panne, merci de contacter obligatoirement

notre Service Aprés Vente par téléphone ou par email :

0820 859 203

Service 0,15 €/min + prix appel

niceservice@niceforyou.com
Merci de ne pas retourner le produit en magasin

Worldwide Customer Service
customerservice@niceforyou.com

Nice [Home

Nice S.p.A.

Via Pezza Alta, 13
31046 Oderzo TV ltaly
info@niceforyou.com

www.hiceforyou.com
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